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Por que robos Epson?

Como especialistas em automacao de precisao, a equipe de Rob6s da Epson®
vem construindo produtos de automacao ha quase quatro décadas. Lider do setor
em aplicagdes de montagem de pecas pequenas, apresentamos muitas novidades. Como
resultado, nossos produtos inovadores trabalham arduamente em milhares de fabricas em
todo 0 mundo.

1 Tecnologia Lider Epson
© A Epson ¢ o fabricante de robds SCARA N° 1 do mundo
© Apresentamos o primeiro robd de 6 eixos com brago dobravel do mundo

© Sensores de movimento integrados especializados ajudam a reduzir a vibragéo e aumentar o desempenho

O que voceé precisa, quando vocé precisa
© Alinha Epson apresenta robds de 6 eixos e SCARA com cargas Uteis de até 20 kg e um alcance que varia de 175 mm a 480 mm

© Oferecemos uma ampla gama de opcdes totalmente integradas, incluindo orientacao visual, rastreamento de correia
transportadora, alimentacao de pecas flexiveis, orientacao de forca e muito mais

Software de Programacao Intuitiva
© O Software Epson RC+® é extremamente intuitivo, tornando a configuragdo da automagéo réapida e facil

© Inclui recursos que economizam tempo, como assistentes, modelos, ferramentas inteligentes e muito mais

Confiabilidade com a qual vocé pode contar
© Dedicado a ajuda-lo a encontrar a melhor solugao para suas necessidades de automacao
© > Os rob6s Epson séo projetados para durar muito e requerem pouca manutengao

© Mais de 100.000 robbs vendidos em todo o mundo
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® SERIE G

® SERIE LSB ® SERIE T

in

Conheca a linha de robds premi:

Série T

Automatize sua fabrica sem perder tempo ou
dinheiro em solu¢des complexas baseadas em
slides. Esses robds Multifuncionais inovadores
estao disponiveis a um custo ultrabaixo e
oferecem integragéo rapida e facil, levando
menos tempo para instalar do que a maioria

das solucdes de automacao. Com distancias de
alcance de 400 mm e 600 mm, eles podem lidar
com cargas Uteis de 3 kg e 6 kg.

Série RS

Esses robds de pegada zero sao alguns dos robds
SCARA mais exclusivos e flexiveis disponiveis

no mercado hoje. Com distancias de alcance de
350 mm 550 mm e cargas Uteis de 3 kg e 4 kg,
oferecem tempos de ciclo a partir de 0,34 seg.

ACESSE WwWw.epsonrobots.com

Série LSB

A solucao perfeita para fabricas que buscam valor
maximo sem sacrificar o desempenho, a Série LSB
oferece desempenho rapido e compacto a um
custo baixo. Com distancias de alcance de 400
mme 1 000 mm e cargas Uteis de 3 kg e 20 kg,
oferecem tempos de ciclo a partir de 0,38 seg.

Série G

Com mais de 300 modelos disponiveis, os robds
da Série G de alto desempenho sao ideais para
aplicacdes onde tempos de ciclo rapidos € alta
precisao sao necessarios. A linha de produtos da
Epson oferece distancias de alcance que variam de
175 mm a 1.000 mm e cargas Uteis de 1 kg a 20
kg, além de tempos de ciclo a partir de 0,29 seg.



® SERIE C4

® SERIE N

Série VT

Oferecendo tecnologia ponta a um prego incrivel,
0s rob6s multifuncionais de 6 eixos da série

VT garantem uma configuracao facil com um
controlador integrado. Com um alcance de 900
mm e cargas Uteis de até 6 kg, esses robds séo
ideais para aplicagdes simples, como carga/
descarga de maquinas, embalagem, montagem e
muito mais.

Série C4

Os robbs C4 oferecem excelente desempenho
para as tarefas mais exigentes e complexas.
Compactos, mas potentes, oferecem alta
repetibilidade e tempos de ciclo rapidos com
distancias de alcance que variam de 600 mm a
900 mm e cargas Uteis de até 4 kg.

® SERIE C8

® SERIE VT

ados SCARA e 6 eixos da Epson

Série N

Definindo um novo padrao para robés de 6
eixos, a Série N inclui um projeto de braco
dobravel revolucionario para maxima eficiéncia
de movimento. Os robds da Série N oferecem
distancias de alcance de 450 mm a 1.000 mm e
cargas Uteis de 2,5 e 6 kg.

Série C8/C12

Os robds C8 e C12 sé&o ideais para aplicagdes
exigentes que requerem destreza de 6 eixos.

Com longo alcance e cargas Uteis pesadas, eles
fornecem flexibilidade notavel. Na verdade, esses
rob6s compactos oferecem distancias de alcance
que variam de 700 mm a 1.400 mm e cargas Uteis
de até 12 kg.



Solucoes Industriais

Os robbs Epson sao fornecedores lideres de uma ampla variedade de indUstrias de fabricacao, incluindo automotiva,
médica, eletronica, produtos de consumo, INDUSTRIAI e muito mais. Nossos clientes variam de grandes empresas da
Fortune 100 a pequenas fabricas.

© Automotiva: Freios, componentes da embreagem, sistemas de ignicéo, painéis de instrumentos, fardéis, espelhos,

travas, sensores e muito mais

© Meédica: Lentes de contato, 6culos, instrumentos dentarios, implantes dentarios, aparelhos auditivos,
marcapassos, sistemas de teste de sangue e muito mais

© Eletronicos: Manuseio e colocacao de chips, montagem do codificador, teste de placa e diodo laser, ligacao de

fios e muito mais

© Produtos de consumo: Smartphones, tablets, alto-falantes, joias, relégios, cosméticos, impressoras € muito mais

ACESSE WwWw.epsonrobots.com
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Na Epson, nossa reputagéo € construida com base na alta qualidade de nossos produtos e servicos e
manter essa qualidade € uma prioridade mundial. Nossa rede de suporte para produtos robdticos inclui 9

centros regionais e estamos prontos para atender as necessidades dos clientes em praticamente todos

0s principais mercados.

Aplicacoes

Os robbs Epson sao extremamente versateis e oferecem uma ampla gama de possibilidades de automagao:

Montagem

Pegar e colocar
Manuseio de materiais
Embalagem

Carregamento de kits/
bandejas

Supervisao de maquina

Aparafusamento

Dispensacao

Paletizacao

Automacao de laboratério

© Inspecao e teste
© Acabamento

© Esmerilhamento



Por que Robos Epson SCARA”

A linha de mais de 300 modelos da Epson oferece aos
usuarios a capacidade de escolher o rob0 certo para sua
aplicacdo. E apenas parte do que nos torna o fabricante de
robbs SCARA N° 1 do mundo.

Centenas de modelos disponiveis Fast speeds

© Tamanhos que variam de 175 mm a 1.000 mm de alcance © Tempos de ciclo extraordinarios maximizam as pecas por hora

© Opcodes de montagem em mesa, parede e teto © Repetibilidade até 5 microns



Multifuncionais

Série T

Os robds SCARA
Multifuncionais da Série T
s&o a alternativa perfeita para
solucdes complexas baseadas
em slides. Esses robds que
economizam espaco e sao
instalados em minutos. E eles
incluem o mesmo software
intuitivo e recursos potentes
encontrados nos robds de

Ultima geragéo da Epson.

Série LSB

Os robbds SCARA da
Série LSB oferecem o

alto desempenho e a
grande confiabilidade
que 0s usuarios esperam
da Epson, porém a

um custo menor. Os
SCARAs da Série LSB
foram criados para
fabricas que visam o
valor maximo sem abrir
m&o do desempenho.

Série RS

Os rob6s da Série RS
sa0 alguns dos robds
SCARA mais exclusivos

e flexiveis disponiveis no
mercado atualmente. Com
a capacidade de cruzar por
baixo, bem como alcancgar
atras de si, os robds da
Série RS sdo capazes de
utilizar todo o espacgo de
trabalho debaixo do brago.
Como resultado, nao ha
espaco perdido no centro
do envelope de trabalho.

Série G

Os robds SCARA da
Série G apresentam um
projeto de braco de alta
rigidez que oferece alta
velocidade, alta precisao e
baixa vibragao.

Os robds SCARA da Série
G oferecem uma ampla
variedade de tamanhos de
175 mm a 1.000 mm de
alcance, com cargas Uteis
de até 20 kg.

SCARA Robot Manufacturen

A Epson ¢ o fabricante
de robds SCARA N° 1

no mundo



Multifuncionais Série T

A alternativa definitiva de slides

Os robos Epson SCARA Multifuncionais da Série T tornam a automatizagcao da sua fabrica rapida, facil e
acessivel. Com recursos como um controlador integrado e um codificador sem necessidade de bateria, eles
oferecem integracao facil e levam menos tempo para instalar do que a maioria das solu¢des de automagao.

@ ACESSE WwWw.epsonrobots.com



BUILT-IN CONTROLLER

Carga util mais
alta, alcance mais
longo a um custo
ultrabaixo

Design
Multifuncional,
completo a um
custo ultrabaixo

ESPECIFICACOES DOS MULTIFUNCIONAIS DA SERIE T

(N - MO N CHENNED

Comprimento do braco Juntas N° 1-N° 2 400 mm 600 mm
Repetibilidade Juntas N° 1- N° 2 +0,020 mm +0,040 mm

. Avaliado 1kg 2 kg
Carga util -

Maximo 3 kg 6 kg

Tempo de ciclo padrao' 0,54 seg. 0,49 seg.
Ambiente de instalacao Padrao
Controladores disponiveis Integrados

1- Tempo de ciclo baseado no movimento do arco de ida e volta (300 mm horizontal, 25 mm vertical).



ESPECIFICACOES DOS
MULTIFUNCIONAIS DA SERIE T

A alternativa definitiva de slides

m  Comprimento do brago de 400 mm

= F&cil de instalar

m  Controlador integrado

m Vem de fabrica com alimentagéo de 110 V e 220 V

m  Nenhuma bateria necessaria para o codificador

@ ESPECIFICACOES

Tipo de montagem Mesa

Comprimento do braco Bragos N°1, N°2 400 mm

Peso (cabos néao inclusos) 16 kg

Repetibilidade Juntas N°1, N°2 +0,020 mm
Junta N°3 +0,020 mm
Junta N°4 +0,020 graus

Max. amplitude de movimento | Junta N°1 +132 graus
Junta N°2 +141 graus
Junta N°3 150 mm
Junta N°4 +360 graus

Carga util Avaliado 1 kg
Maximo 3 kg

Tempo de ciclo padrao’ 0,54 seg.

Momento de inércia permitido | Avaliado 0,003 kgem?

da Junta N° 42 Maximo 0,010 kgem?

Junta N° 3 forca descendente 83N

Linhas elétricas E/S Manual: ENT6/SAID4 (D-Sub 15 Pinosos) E/S do Usuério: ENT18/SAID12

Linhas pneumaticas ®6 mm x 2, ®4 mm x 1

Ambiente de instalacao Padrao

Controladores disponiveis Integrados

Marca CE: Diretiva EMC, Diretiva de Maquinas, Diretiva RoHS ANSI / RIA R15.06-2012 NFPA 79

Normas de seguranca (Edicao de 2007)

1- Tempo de ciclo baseado no movimento do arco de ida e volta (300 mm horizontal, 256 mm vertical) com 1 kg de carga Uutil (coordenadas do caminho otimizadas para velocidade maxima).
2- Quando o centro de gravidade da carga Util esta alinhado com a Junta N° 4; se nédo estiver alinhado com a Junta N° 4, defina os parametros usando o comando INERTIA.

@ ACESSE WwWWw.epsonrobots.com



Maior alcance, maior carga util,
a alternativa definitiva de slide

= Comprimento do braco de 600 mm

m Facil de instalar

m  Controlador integrado

= \em de fabrica com alimentacao de 110 V e 220 V

= Nenhuma bateria necessaria para o codificad

@® ESPECIFICACOES

Tipo de montagem
Comprimento do braco
Peso (cabos ndo inclusos)
Repetibilidade

Max. amplitude de movimento

Carga util

Tempo de ciclo padrao’
Momento de inércia permitido
da Junta N° 42

Junta N° 3 forca descendente
Linhas elétricas

Linhas pneumaticas
Ambiente de instalacao
Controladores disponiveis

Normas de seguranca

1- Tempo de ciclo baseado no movimento do arco de ida e volta (300 mm horizontal, 25 mm vertical) com 2 kg de carga Util (coordenadas do caminho otimizadas para velocidade méaxima).

Bragos N°1, N°2

Juntas N°1, N°2
Junta N°3
Junta N°4
Junta N°1
Junta N°2
Junta N°3
Junta N°4
Avaliado
Maximo

Avaliado
Maximo

Mesa
600 mm
22 kg
+0,040 mm
+0,020 mm
+0,020 graus
+132 graus
+150 graus
200 mm
+360 graus
2 kg
6 kg
0,49 seg.
0,010 kgem?
0,080 kgem?
83N
E/S Manual: ENT6/SAID4 (D-Sub 15 Pinosos) E/S do Usuério: ENT18/SAID12
®6 mm x 2, ®4 mm x 1
Padrao
Integrados

Marca CE: Diretiva EMC, Diretiva de Maquinas, Diretiva RoHS ANSI / RIA R15.06-2012 NFPA 79
(Edigao de 2007)

2- Quando o centro de gravidade da carga util esta alinhado com a Junta N° 4; se néo estiver alinhado com a Junta N° 4, defina os parametros usando o comando INERTIA.
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Série LSB

Essas soluc6es rapidas, compactas e de baixo custo sao ideais para fabricas que buscam o valor maximo,
sem sacrificar o desempenho. Com cargas Uteis variando de 3 kg a 20 kg e tempos de ciclo comecando em
0,38 segundos, os robds SCARA da Série LSB oferecem uma variedade de oportunidades para fabricantes que
buscam uma solucao de automacéo de alto desempenho e custo reduzido com grande confiabilidade.

@ ACESSE WwWw.epsonrobots.com



Valor notavel com longo
alcance, alto desempenho e
carga util pesada

Alto desempenho e
grandes cargas Uteis
com 6timo valor

|_S SERY | Desemeenno

potente a um preco
acessivel

Rapido, compacto e
de baixo custo

ESPECIFICACOES DA SERIE LSB

LS3-B LS6-B LS10-B LS20-B
Comprimento do 500 mm /600 mm/ | 600 mm /700 mm /800
braco 400 mm 700 mm mm 800 mm /1,000 mm
- Juntas N° 1- +0,020 mm /
Repetibilidade N° 2 +0,010 mm +0,020 mm +0,020 mm / 0,025 mm +0,025 mm
. Avaliado 1 kg 2 kg 5kg 10 kg
Carga util S
Maximo 3 kg 6 kg 10 kg 20 kg
Tempo de ciclo padrao’ 0,42 seg. 0,38/0,39/0,42 seg. = 0,39/0,41 /0,44 seg. 0,39/0,43 seg.
Ambiente de instalacaos Padrao / Sala Limpa (ISO 4)
Controladores disponiveis RC90-B

1- Tempo de ciclo baseado no movimento do arco de ida e volta (300 mm horizontal, 25 mm vertical).



ROBOS SCARA SERIE LSB

S3-

Rapido, compacto e de baixo

custo

= Comprimento do braco de 400 mm

m Pegada pequena

m  Cabo de camera embutido

m Modelos de Sala Limpa ISO 4 disponiveis

@® ESPECIFICACOES

Tipo de montagem

Comprimento do braco Bragos N°1, N°2
Peso (cabos néao inclusos)
Repetibilidade Juntas N°1, N°2
Junta N°3
Junta N°4
Max. amplitude de movimento | Junta N°1
Junta N°2
Junta N°3 Padrao
Junta N°3 Limpa
Junta N°4
Carga util Avaliado
Maximo

Tempo de ciclo padrao’

Momento de inércia permitido | Avaliado
da Junta N° 42 Maximo
Junta N°3 forca descendente

Linhas elétricas

Linhas pneumaticas

Ambiente de instalacaos

Controladores disponiveis

Normas de seguranca

Mesa
400 mm
14 kg
+0,010 mm
+0,010 mm
+0,010 graus
+132 graus
+141 graus
150 mm
120 mm
+360 graus
1kg
3 kg
0,42 seg.

0,005 kgem?
0,050 kgem?
100N
15 (15 Pinosos: D-Sub), 8 (8 Pinosos: RJ45) Cat5e
O4mm x 1, ®6 mm x 2
Padréo / Sala Limpa (ISO 4)
RC90-B

Marca CE: Diretiva EMC, Diretiva de Maquinas, Diretiva RoHS ANSI / RIA R15.06-2012 NFPA 79
(Edicao de 2007)

1- Tempo de ciclo baseado no movimento do arco de ida e volta (300 mm horizontal, 256 mm vertical) com 1 kg de carga Uutil (coordenadas do caminho otimizadas para velocidade maxima).
2- Quando o centro de gravidade da carga Util esta alinhado com a Junta N° 4; se nédo estiver alinhado com a Junta N° 4, defina os parametros usando o comando INERTIA.

@ ACESSE WwWWw.epsonrobots.com



S0-

Baixo custo e alto
desempenho

= Comprimento do brago de 500 mm, 600 mm
e 700 mm

m  Cabo de camera embutido

m Transicao de ciclo rapido

= Modelos de Sala Limpa ISO 4 disponiveis

@® ESPECIFICACOES

Tipo de montagem Mesa
Comprimento do braco Bracos N°1, N°2 500 mm 600 mm 700 mm
Peso (cabos néao inclusos) 17 kg 17 kg 18 kg
Repetibilidade Juntas N°1, N°2 +0,020 mm
Junta N°3 +0,010 mm
Junta N°4 +0,010 graus
Max. amplitude de movimento | Junta N°1 +132 graus
Junta N°2 +150 graus
Junta N°3 Padrao 200 mm
Junta N°3 Limpa (170 mm)
Junta N°4 +360 graus
Carga util Avaliado 2 kg
Maximo 6 kg
Tempo de ciclo padrao’ 0,38 seg. 0,39 seg. 0,42 seg.
Momento de inércia permitido | Avaliado 0,010 kgem?
da Junta N° 42 Maximo 0,120 kgem?
Junta N°3 forca descendente 100N
Linhas elétricas 15 (15-Pinos: D-Sub), 8 (8-Pinos: RJ45) Cat5e
Linhas pneumaticas ®4mmx 1, D6 mm x 2
Ambiente de instalacao Padrdo / Sala limpa (ISO 4)
Controladores disponiveis RC90-B

Marca CE: Diretiva EMC, Diretiva de Maquinas, Diretiva RoHS ANSI / RIA R15.06-2012 NFPA 79

Normas de seguranca (Edicao de 2007)

1- Tempo de ciclo baseado no movimento do arco de ida e volta (300 mm horizontal, 26 mm vertical) com 2 kg de carga Uutil (coordenadas do caminho otimizadas para velocidade maxima).
2- Quando o centro de gravidade da carga Util esta alinhado com a Junta N° 4; se nédo estiver alinhado com a Junta N° 4, defina os parametros usando o comando INERTIA.
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ROBOS SCARA SERIE LSB

S10-B

Potente, rapido e acessivel

Cabo de cdmera embutido

Modelos de Sala Limpa ISO 4 disponiveis

@® ESPECIFICACOES

Comprimento do bragco de 600 mm, 700 mm e 800 mm

Nenhuma bateria necessaria para o codificador

EPSON

LS10-B60X
Tipo de montagem Mesa
Comprimento do brago Bragos N°1, N°2 600 mm 700 mm 800 mm
Peso (cabos ndo inclusos) 22 kg 22 kg 23 kg
Repetibilidade Juntas N°1, N°2 +0,020 mm +0,020 mm +0,025 mm
Junta N°3 +0,010 mm
Junta N°4 +0,010 graus
Max. amplitude de movimento | Junta N°1 +132 graus
Junta N°2 +150 graus
Junta N°3 Padrao 200 mm or 300 mm
Junta N°3 Limpa 170 mm or 270 mm
Junta N°4 +360 graus
Carga util Avaliado 5 kg
Maximo 10 kg
Tempo de ciclo padrao’ 0,39 seg. 0,41 seg. 0,44 seg.
Momento de inércia permitido | Avaliado 0,020 kgem?
da Junta N° 42 Maximo 0,300 kgem?2
Junta N°3 forga descendente 200 N

Linhas elétricas

Linhas pneumaticas
Ambiente de instalacaos
Controladores disponiveis

Normas de seguranca

15 (15-Pinos: D-Sub), 8 (8-Pinos: RJ45) Cat5e
®4mmx 1, ®6 mm x 2
Padréo / Sala Limpa (ISO 4)
RC90-B

Marca CE: Diretiva EMC, Diretiva de Maquinas, Diretiva RoHS ANSI / RIA R15.06-2012 NFPA 79

(Edigao de 2007)

1- Tempo de ciclo baseado no movimento do arco de ida e volta (300 mm horizontal, 25 mm vertical) com 2 kg de carga Util (coordenadas do caminho otimizadas para velocidade maxima).
2- Se o centro de gravidade estiver no centro de cada brago. Se o centro de gravidade nao estiver no centro de cada braco, defina a quantidade excéntrica usando o comando INERTIA.

@ ACESSE WwWWw.epsonrobots.com



S20-B

P a
Longo alcance, carga util |
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@® ESPECIFICACOES g
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®
Tipo de montagem Mesa
Comprimento do brago Bragos N°1, N°2 800 mm 1.000 mm o
Peso (cabos ndo inclusos) 48 kg 51 kg
Repetibilidade Juntas N°1, N°2 +0,025 mm Y
Junta N°3 +0,010 mm g"
Junta N°4 +0,010 graus )
=
Max. amplitude de movimento | Junta N°1 +132 graus U]
Junta N°2 +152 graus C]%
Junta N°3 Padrao 420 mm +
Junta N°3 Limpa 390 mm
Junta N°4 +360 graus —
Carga util Avaliado 10 kg %)
Maximo 20 kg g
Tempo de ciclo padrao’ 0,39 seg. 0,43 seg. "8l
Momento de inércia permitido | Avaliado 0,050 kgem? 8
da Junta N° 42 Maximo 1.000 kgem? 5
=
Junta N°3 forga descendente 250N 8
Linhas elétricas 15 (15-Pinos: D-Sub), 9 ( 9-Pinos: D-Sub), 8 (8-Pinos: RJ45) Catse o
Linhas pneumaticas ®4 mm x 1, ®6 mm x 2 g)'
Ambiente de instalacaos Padrao / Sala limpa (ISO 4)
Controladores disponiveis RC90-B o
NEiiES 6o SIS Marca CE: Diretiva EMC, Diretiva de Maquinas, Diretiva RoHS ANSI / RIA R15.06-2012
gurang NFPA 79 (Edicio de 2007)
O
5}
o)
(o]l
®
%)

1- Tempo de ciclo baseado no movimento do arco de ida e volta (300 mm horizontal, 256 mm vertical) com 2 kg de carga Uutil (coordenadas do caminho otimizadas para velocidade maxima).
2- Quando o centro de gravidade da carga Util esta alinhado com a Junta N° 4; se nédo estiver alinhado com a Junta N° 4, defina os parametros usando o comando INERTIA.
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Série RS

Os robos SCARA da Série RS sao unicos e altamente flexiveis. Oferecendo cargas Uteis de 3 kg ou 4 kg e
tempos de ciclo a partir de 0,34 segundos, eles tém a capacidade de atravessar por baixo e também de alcancar
atras de si. Os robds da Série RS sao capazes de utilizar todo o espaco de trabalho sob o brago. Como resultado,
nao ha espaco perdido no centro do envelope de trabalho.

@ ACESSE WwWw.epsonrobots.com



RSS Alto desempenho,

design inovador de
espaco de trabalho
com recursos de
maior alcance

Robdé SCARA
compacto com
design de area de
trabalho exclusivo

ESPECIFICACOES DA SERIE RS

RS3 RS4
Comprimento do braco 350 mm 550 mm
Repetibilidade ‘,fl‘inztas s +0,010 mm +0,015 mm
. Avaliado 1kg 1 kg
Carga util S
Maximo 3 kg 4 kg
Tempo de ciclo padrao’ 0,34 seg. 0,39 seg.

Ambiente de instalacao

Padrédo / Sala Limpa (ISO 3) e ESD

Controladores disponiveis

1- Tempo de ciclo baseado no movimento do arco de ida e volta (300 mm horizontal, 25 mm vertical).

RC700A



ROBOS SCARA SERIE RS

RS3

Compacto com design de area de

trabalho exclusivo

= Comprimento do braco de 350 mm
m Cargas Uteis de até 3 kg
= Maxima eficiéncia de movimento

m  Modelos de Sala Limpa ISO 3 disponiveis

@® ESPECIFICACOES

RS3-351
Tipo de montagem Teto
Comprimento do braco Bragos N°1, N°2 350 mm
Peso (cabos ndo inclusos) 17 kg
Repetibilidade Juntas N°1, N°2 +0,010 mm
Junta N°3 +0,010 mm
Junta N°4 +0,010 graus
Max. amplitude de movimento | Junta N°1 +225 graus
Junta N°2 +225 graus
Junta N°3 Padrao 130 mm
Junta N°3 Limpa 100 mm
Junta N°4 +720 graus
Carga util Avaliado 1 kg
Maximo 3 kg
Tempo de ciclo padrao’ 0,34 seg.
Momento de inércia permitido | Avaliado 0,005 kgem?
da Junta N° 42 Maximo 0,050 kgem?
Junta N°3 forga descendente 150N
Linhas elétricas 15-Pinos (D-Sub)
Linhas pneumaticas ®4mmx 1, O6 mm x 2
Ambiente de instalacao Padrao / Sala Limpa (ISO 3) ESD
Controladores disponiveis RC700A

Marca CE: Diretiva EMC, Diretiva de Maquinas, Diretiva RoHS

Normas de seguranca UL1740 ANSI/RIA R15.06 NFPA 79

1- Tempo de ciclo baseado no movimento do arco de ida e volta (300 mm horizontal, 25 mm vertical) com 1 kg de carga Util (coordenadas do caminho otimizadas para velocidade maxima).
2- Quando o centro de gravidade da carga Util esta alinhado com a Junta N° 4; se nao estiver alinhado com a Junta N° 4, defina os parametros usando o comando INERTIA.

@ ACESSE WwWWw.epsonrobots.com
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Design de espaco de trabalho
inovador de alto desempenho

sy
. o
= Comprimento do braco de 550 mm g
7
m  Cargas Uteis de até 4 kg Q
@
m  Tempos de ciclo superiores g
m  Modelos de Sala Limpa ISO 3 disponiveis )
(@)
o
)
=
=
<3
~ o
@® ESPECIFICACOES o
@
»
Tipo de montagem Teto
Comprimento do brago Bragos N°1, N°2 550 mm o
Peso (cabos ndo inclusos) 19 kg
Repetibilidade Juntas N°1, N°2 +0,015 mm Y
Junta N°3 +0,010 mm g"
Junta N°4 +0,010 graus [N
=
Max. amplitude de movimento | Junta N°1 +225 graus ]
Junta N°2 +225 graus C]%
Junta N°3 Padrao 130 mm +
Junta N°3 Limpa 100 mm
Junta N°4 +720 graus —
Carga util Avaliado 1 kg wn
Maximo 4 kg g
Tempo de ciclo padrao’ 0,39 seg. "8l
Momento de inércia permitido | Avaliado 0,005 kgem? g
da Junta N° 42 Maximo 0,050 kgem? 5
=
Junta N°3 forga descendente 150N 8
Linhas elétricas 15-Pinos (D-Sub) o
. . Q
Linhas pneumaticas O4mmx 1, 6 mm x 2 8
Ambiente de instalacaos Padrao / Sala Limpa (ISO 3) ESD
Controladores disponiveis RC700A o
NETiES 6 SEEnERER Marca CE: Diretiva EMC, Diretiva de Maquinas, Diretiva RoHS
9 ¢ UL1740 ANSI/RIA R15.06 NFPA 79 @)
5}
o)
(o]}
[0}
»

1- Tempo de ciclo baseado no movimento do arco de ida e volta (300 mm horizontal, 25 mm vertical) com 1 kg de carga Util (coordenadas do caminho otimizadas para velocidade maxima).
2- Quando o centro de gravidade da carga Util esta alinhado com a Junta N° 4; se nao estiver alinhado com a Junta N° 4, defina os parametros usando o comando INERTIA.



Série G

Com uma vasta linha de produtos incluindo op¢des de alcance de 175 mm a 1.000 mm, os robds da Série
G sao ricos em recursos e desempenho. Com cargas Uteis variando de 1 kg a 20 kg e tempos de ciclo de até
0,29 segundos, os robds da série G oferecem a velocidade e desempenho geral para enfrentar qualquer tarefa.
Apresentando um design de braco de alta rigidez exclusivo, que reduz a vibragéo, esses rob6s oferecem

velocidades rapidas e alta precisdo sem ultrapassagem ou toque.

@ ACESSE WwWw.epsonrobots.com
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Longo alcance e
altas cargas Uteis
com forte inércia J4

Fornece alta

velocidade em 4
cargas Uteis
. esadas
Velocidades P
ultrarrapidas com
extraordinaria
- amplitude de
G /I Compacto, rapido e p,
movimento
potente com bracos
retos ou curvos
- R exclusivos
Mini robd
SCARA de alto
desempenho e alta
preciséo
Sala Limpa/ESD .
G6 SCARA 4 z -
~ ” -
G1 G3 G6 G10 G20
Comprimento do 250 mm /300 mm/ | 450 mm /550 mm/ 650 mm 850 mm
braco 175 mm /225 mm 350 mm 650 mm /850 mm /1,000 mm
oo Juntas N° 1- +0,005/ +0,008/
Repetibilidade N° 2 +0,008 mm +0,010 mm +0,015 mm +0,025 mm +0,025 mm
| Avaliado 0,5 kg 1kg 3kg 5kg 10 kg
Carga util -
Maximo 1 kg 3 kg 6 kg 10 kg 20 kg
Tempo de ciclo padrao’ 0,29/0,30 seg. 1 0,36/0,37 /0,37 seg. | 0,33/0,36/0,38 seg. |0,34 /0,37 seg. 0,37 / 0,42 seg.
Ambiente de instalacao Padrao / Sala Limpa (ISO 3) e ESD Padréo / Sala Lirr(]lga&(‘ISeCl)PSG); ESD / Protegido
Controladores disponiveis RC700A

1- Tempo de ciclo baseado no movimento do arco de ida e volta (300 mm horizontal, 25 mm vertical; G1: 100 mm horizontal. 25 mm vertical).



ROBOS SCARA SERIE G

G

Mini SCARA potente

m Repetibilidade de alta preciséo até 0,005 mm
= Comprimento do braco de 175 mm e 225 mm
m  Ultracompacto, mas extremamente potente

m  Modelos de Sala Limpa ISO 3 disponiveis

= Modelos de 3 eixos disponiveis

@® ESPECIFICACOES

T GGtz | arirz | aizene

Number of axes 4-Axis 3-Axis
Tipo de montagem Mesa Mesa
Comprimento do brago Bracos N°1, N°2 175 mm 225 mm 175 mm 225 mm
Peso (cabos nao inclusos) 8 kg 8 kg
Repetibilidade Juntas N°1, N°2 +0,005 mm +0,008 mm +0,005 mm +0,008 mm
Junta N°3 +0,010 mm +0,010 mm
Junta N°4 +0,010 graus -
Max. amplitude de movimento | Junta N°1 +125 graus +125 graus
Junta N°2 Padrao +140 graus +1562 graus +135 graus +135 graus
Junta N°2 Limpa +140 graus +149 graus +123 graus +132 graus
Junta N°3 Padrao 100 mm 100 mm
Junta N°3 Limpa 80 mm 80 mm
Junta N°4 +360 graus -
Carga util Avaliado 0,5 kg 0,5 kg
Maximo 1kg 1.5 kg
Tempo de ciclo padrao’ 0,29 seg. 0,30 seg. 0,29 seg. 0,30 seg.
Junta N° 4 momento de inércia | Avaliado 0,0003 kgem? -
permitido? Maximo 0,0040 kgem? -
Junta N°3 for¢ca descendente 50N
Linhas elétricas 24 (9-Pinos D-Sub, 15-Pinos D-Sub)
Linhas pneumaticas ®4 mm x 1, D6 mm x 2
Ambiente de instalagaos Padréo / Sala Limpa (ISO 3) ESD
Controladores disponiveis RC700A

Marca CE: Diretiva EMC, Diretiva de Maquinas, Diretiva RoHS

Normas de seguranca UL1740 ANSI/RIA R15.06 NFPA 79

1- Tempo de ciclo baseado no movimento do arco de ida e volta (100 mm horizontal, 25 mm vertical) com 0,5 kg de carga Util (coordenadas do caminho otimizadas para velocidade maxima).
2- Quando o centro de gravidade da carga Util esta alinhado com a Junta N° 4; se nao estiver alinhado com a Junta N° 4, defina os parametros usando o comando INERTIA.

@ ACESSE WwWWw.epsonrobots.com



G3

Compacto e ultrapotente

= Comprimento do braco de 250 mm , 300 mm

e 350 mm

m |ida com cargas Uteis de até 3 kg

= Tempos de ciclo rapidos para maior produtividade

m  Disponivel com braco reto ou curvo

m  Modelos de Sala Limpa ISO 3 disponiveis

@® ESPECIFICACOES

Tipo de montagem
Comprimento do braco
Peso (cabos néao inclusos)
Repetibilidade

Max. motion Reto
range

Curvo

Todos os
modelos

Carga util

Padrao cycle time'
Junta N°4 allowable
moment of inertia?

Junta N°3 forca descendente

Linhas elétricas

Linhas pneumaticas
Ambiente de instalacaos
Controladores disponiveis

Normas de seguranca

Brago Curvo
Direito/
Esquerdo

Bracos N°1, N°2

Juntas N°1, N°2

Junta N°3

Junta N°4

Junta N°1

Junta N°2 Padrao

Junta N°2 Limpa

Junta N°1 Mao Direita
Junta N°1 Mao Esquerda
Junta N°2 Mao Direita
Padrao

Junta N°2 Mao Direita
Limpa

Junta N°2 Mao Esquerda
Padrao

Junta N°2 Mao Esquerda
Limpa

Junta N°3 Padrao

Junta N°3 Limpa

Junta N°4

Avaliado

Maximo

Avaliado
Maximo

Mesa Mesa Mdltiplo Mesa Miltiplo
250 mm 300 mm 350 mm
14 kg
+0,008 mm +0,010 mm
+0,010 mm
+0,005 graus

+140 graus +140 graus +115 graus +140 graus +120 graus
+141 graus +142 graus +135 graus +142 graus

+137 graus +141 graus +135 graus +142 graus

- -125~150 graus -
- -150~125 graus -

-110~165 graus | -105~130 graus
-165~110 graus | -130~105 graus

-135~150 graus -120~165 graus | -120~160 graus

-135~145 graus -120~160 graus | -120~150 graus

-160~135 graus -165~120 graus | -160~120 graus

-145~135 graus -160~120 graus | -150~120 graus

150 mm

120 mm
+360 graus
1 kg
3 kg
0,37 seg.
0,005 kgem?
0,050 kgem?

150 N
15-Pinos (D-Sub)
O4mmx 1, D6 mm x 2
Padréo / Sala Limpa (ISO 3) e ESD
RC700A

0,36 seg.

Marca CE, Diretiva EMC, Diretiva de Maquinas, Diretiva RoHS
ANSI/RIA R15.06 UL1740 NFPA 79
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ROBOS SCARA SERIE G

GO

Compacto, rapido e potente

m  Comprimento do braco de 450 mm, 550 mm
e 650 mm

m Braco de alta rigidez = ultra-alta velocidade

= Modelos de mesa, montagem em parede e teto
disponiveis

= Modelos ISO 3 de Sala Limpa e IP65 Protegid

disponiveis

@® ESPECIFICACOES

G6-45x G6-55x G6-65x
Tipo de montagem Mesa Teto Wall Mesa Teto Wall Mesa Teto Wall
. Br N°1,
Comprimento do brago Nozgos 450 mm 550 mm 650 mm
Peso (cabos nao inclusos) 27 kg 29 kg 27 kg 29 kg 28 kg 29.5 kg
- ntas N°1,

Repetibilidade :::2 as +0,015 mm

Junta N°3 +0,010 mm

Junta N°4 +0,005 graus

4 i +120 +105 +135
Max_. amplitude de Junta N°1 +152 graus +152 graus * +152 graus +148 graus
movimento graus graus graus
Z:0 ~-270 mm + 147.5 graus
Junta N°2 Z:-270 ~-330 mm + 145 +130 graus +147.5 graus
graus
Junta~N 3 180 mm /330 mm
Padrao
o

Jynta N3 150 mm /300 mm

Limpa

Junta N°4 +360 graus
Carga util Avaliado 3kg

Maximo 6 kg
Tempo de ciclo padrao’ 0,33 seg. 0,36 seg. 0,38 seg.
Momento de inércia Avaliado 0,010 kgem?
permitido da Junta N° 42 Maximo 0,120 kgem?
Junta N°3 forca descendente 150N
Linhas elétricas 24 (9-Pinos D-Sub, 15-Pinos D-Sub)
Linhas pneumaticas ®4 mm x 2, 6 mm x 2
Ambiente de instalacaos Padrao / Sala Limpa (ISO 3) e ESD / Protegido IP54 / IP65
Controladores disponiveis RC700A

Normas de seguranca

Marca CE: Diretiva EMC, Diretiva de Maquinas, Diretiva RoHS
UL1740 ANSI/RIA R15.06 NFPA 79

1- Tempo de ciclo baseado no movimento do arco de ida e volta (300 mm horizontal, 25 mm vertical) com 1 kg de carga Util (coordenadas do caminho otimizadas para velocidade maxima).
2- Quando o centro de gravidade da carga Util esta alinhado com a Junta N° 4; se nao estiver alinhado com a Junta N° 4, defina os parametros usando o comando INERTIA.

@ ACESSE WwWWw.epsonrobots.com
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-




ROBOS SCARA SERIE G

G .

Compacto, rapido e potente

m  Comprimento do braco de 450 mm, 550 mm e 650 mm

= Braco de alta rigidez = ultra-alta velocidade
m  Modelos de mesa, montagem em parede e teto disponiveis
m Modelos ISO 3 de Sala Limpa e IP65 Protegido disponiveis

@® ESPECIFICACOES

| G10-85x
Tipo de montagem Mesa Teto Parede Mesa Teto Parede
Comprimento do braco Bragos N°1, N°2 650 mm 850 mm
Peso (cabos ndo inclusos) 46 kg 51 kg 48 kg 53 kg
Repetibilidade Juntas N°1, N°2 +0,025 mm
Junta N°3 +0,010 mm
Junta N°4 +0,005 graus
Max. amplitude de movimento | Junta N°1 +152 graus +107 graus +152 graus +107 graus
Junta iz *152.5 graus *130 graus +162.5 gral'js l’ Lkl)i:lg\?v/zpf—tggge? 1%%9|Si1 51 graus
Junta N°3 Padrao 180 mm /420 mm
Junta N°3 Limpa 150 mm /390 mm
Junta N°4 +360 graus
Carga util Avaliado 5kg
Maximo 10 kg
Tempo de ciclo padrao’ 0,34 seg. 0,37 seg.
Momento de inércia Avaliado 0,020 kgem?
permitido da Junta N° 42 Maximo 0,250 kgem?
Junta N°3 forga descendente 250 N
Linhas elétricas 24 (9-Pinos D-Sub, 15-Pinos D-Sub)
Linhas pneumaticas ®4 mmx 2, 6 mm x 2
Ambiente de instalacao Padréo / Sala Limpa (ISO 3) e ESD / Protegido IP54 / IP65
Controladores disponiveis RC700A

Marca CE: Diretiva EMC, Diretiva de Maquinas, Diretiva RoHS

Normas de seguranca UL1740 ANSI/RIA R15.06 NFPA 79

1- Tempo de ciclo baseado no movimento do arco de ida e volta (300 mm horizontal, 25 mm vertical) com 2 kg de carga util (coordenadas do caminho otimizadas para velocidade maxima).
2- Quando o centro de gravidade da carga Util esté alinhado com a Junta N° 4; se nao estiver alinhado com a Junta N° 4, defina os parametros usando o comando INERTIA.

@ ACESSE WwWWw.epsonrobots.com
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Alcance ultralongo e carga

By
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util pesada

sy
o
= Comprimento do braco de 850 mm e 1.000 mm §>
m  Estrutura de design Unico para alta rigidez &
(o)}
= Modelos de mesa, montagem em parede e teto disponiveis ;_l:_
m Modelos ISO 3 de Sala Limpa e IP65 Protegido disponivei 3
(@)
o
)
3
o
@® ESPECIFICACOES =
@
| 0 G20-A0x @
Tipo de montagem Mesa Teto Parede Mesa Teto Parede
Comprimento do braco Bragos N°1, N°2 850 mm 1,000 mm o
Peso (cabos nao inclusos) 48 kg ‘ 53 kg 50 kg ‘ 55 kg
Repetibilidade Juntas N°1, N°2 +0,025 mm Y
Junta N°3 +0,010 mm =
Junta N°4 +0,005 graus S
Max. amplitude de movimento | Junta N°1 +152 graus +107 graus +152 graus +107 graus ®
i 5 y)
Junta N°2 +152.5 graus +130 graus +152.5 gFrZrugmﬁaegvr;ticftggonlog% +151 S?
graus
Junta N°3 Padrao 180 mm /420 mm
Junta N°3 Limpa 150 mm /390 mm -
Junta N°4 +360 graus g)
Carga util Avaliado 10 kg E_,
Maximo 20 kg 8‘
Tempo de ciclo padrao’ 0,37 seg. 0,42 seg. @
Junta N° 4 momento de Avaliado 0,050 kgem? (.:-’1;
inércia permitido? Maximo 0,450 kgem? Q
Junta N°3 forca descendente 250 N o
Linhas elétricas 24 (9-Pinos D-Sub, 15-Pinos D-Sub) 8
Linhas pneuméticas ®4mmx 2, 6 mm x 2 —
Ambiente de instalacao Padrédo / Sala Limpa (ISO 3) e ESD / Protegido IP54 / IP65
Controladores disponiveis RC700A
Normas de seguranca Marca CE: Diretiva EMC, Diretiva de Maquinas, Diretiva RoHS _8
UL1740 ANSI/RIA R15.06 NFPA 79 o)
éx

1- Tempo de ciclo baseado no movimento do arco de ida e volta (300 mm horizontal, 25 mm vertical) com 2 kg de carga Util (coordenadas do caminho otimizadas para velocidade maxima).
2- Quando o centro de gravidade da carga Util esta alinhado com a Junta N° 4; se nao estiver alinhado com a Junta N° 4, defina os parametros usando o comando INERTIA.
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Por que escolher‘os robos
Epson de 6 eixos?

LR ey —
Os robos de 6 eixos da Epson, que economizam
espaco, permitem uma notavel amplitude de movimento com
menos restricdes mecanicas.

O primeiro design de braco dobravel do Design SlimLine

mundo © Economiza valioso espaco de fabrica e permite que nossos

robds se ajustem onde outros robds ndo podem - sem

© Ainovadora Série N da Epson oferece vantagens significativas Rt .
comprometer a poténcia, velocidade ou alcance

em termos de movimento e eficiéncia do espacgo de trabalho

. © O passo de pulso compacto permite que Nossos robds
Tecnologia comprovada acessem lugares dificeis de alcancar em espacos

© Os robds Epson de 6 eixos utilizam os mesmos controles,
software e tecnologias de movimento encontrados em nossos
robds SCARA lideres de mercado



Multifuncionais
Série VT

Os robbs Multifuncionais
de 6 eixos da Série VT
apresentam excelente
desempenho a um preco
ultrabaixo, oferecendo
muitos dos mesmos
recursos que os robds
Epson de ponta. Os robos
da Série VT incluem um
controlador integrado e
cabeamento simplificado,
permitindo uma integragéo

facil e rapida.

& - } o
T4
e q e
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T

Séries N

A linha da Série N apresenta
um design revolucionario de
braco dobravel compacto
que maximiza a eficiéncia

do movimento para tempos
de ciclo mais rapidos.
Equipada com tecnologia
exclusiva, os robds Série N
reduzem significativamente
0s requisitos de espaco

de trabalho quando
comparados com confinados

robds de 6 eixos tipicos.

C-Series

Os robds Séries C de 6
eixos oferecem o6timos
tempos de ciclo e um
design SlimLine exclusivo,
apoiado por notavel
precisao e amplitude de
movimento. Esses robbs
compactos oferecem
desempenho excepcional
até mesmo para as
aplicacdes mais exigentes e

complexas.



s Multifuncionais
Série VT

Com um controlador integrado e cabeamento simplificado, os rob6s multifuncionais de 6 eixos da série

VT oferecem configuracéo e instalacao rapidas. Apresentando conexodes de alimentacdo de 110 V e 220V,
eles garantem facil integracéao em laboratérios e ambientes industriais.

ACESSE WwWw.epsonrobots.com



V1oL

Um executor repleto r'
de recursos a um custo
extremamente baixo

ESPECIFICAGCOES DOS MULTIFUNCIONAIS

Comprimento do braco 920 mm
Repetibilidade ‘,fl‘irgas s +0100 mm

" Avaliado 3 kg
Carga util -

Maximo 6 kg

Tempo de ciclo padrao’ 0,60 seg.
Ambientes de instalacao Padrdo / Sala Limpa (ISO 4) / IP67
Controladores disponiveis Integrados

1- Tempo de ciclo baseado no movimento do arco de ida e volta (300 mm horizontal, 25 mm vertical).



ESPECIFICACOES DOS MULTIFUNCIONAIS DE 6

FIXOS DA SERIE VT

V10

Completo, custo ultrabaixo

m  Comprimento do brago de 900 mm
= Cargas Uteis de até 6 kg

m  Controlador integrado

@® ESPECIFICACOES

] VTo-A901 (VToL)

m Vem de fabrica com alimentagéo de 110 V. e 220 V.

=

o

Tipo de montagem Mesa / Teto / Parede
Grau de liberdade 6
Max. amplitude de movimento Ponto P: através do 920 mm
centro de J4/J5/J6
Superficie do flange do pulso 1000 mm
Peso (cabos nao inclusos) 40 kg
Repetibilidade Juntas N° 1- N° 6 +0,100 mm
Max. amplitude de movimento Junta N° 1 +170 graus/ £170 graus/ £30 graus
Junta N° 2 -160 graus~+65 graus(225 graus)
Junta N° 3 -51 graus~+190 graus(241 graus)
Junta N° 4 +200 graus
Junta N° 5 +125 graus
Junta N° 6 +360 graus
Carga util Avaliado 3kg
Maximo 6 kg
Padrao cycle time' 0,60 seg.
Momento permitido JuntaN° 4 0,300 kgem?
de inercia? Junta N° 5 0,300 kgem?
Junta N° 6 0,100 kgem?
E/S Padrao In24/0ut 16
Ambientes de instalacao Padrao / Sala Limpa (ISO4) / IP67
Controladores disponiveis Integrados

Padrao de seguranca

Marca CE: Diretiva EMC, Diretiva de Maquinas, Diretiva RoHS
ANSI/RIA R15.06-2012 NFPA 79 (Edigao 2007)

1- Tempo de ciclo baseado no movimento do arco de ida e volta (300 mm horizontal, 25 mm vertical) com 1 kg de carga Util (coordenadas do caminho otimizadas para velocidade méaxima).
2- Se o centro de gravidade estiver no centro de cada brago. Se o centro de gravidade nao estiver no centro de cada brago, defina a quantidade excéntrica usando o comando INERTIA.
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ROBOS SCARA Robés de 6 eixos Controladores 7 Software RC+ | Solucdes Integradas | Opcoes




Séries N

A série N oferece tecnologia revolucionaria que oferece vantagens significativas para uma utilizacdo mais
eficiente do espaco de trabalho do que os robds de 6 eixos tipicos. Equipados com tecnologia exclusiva da Epson,

os robds da série N definem um novo padrao em tecnologia de 6 eixos com o primeiro design de braco dobravel
do mundo.
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N2

O primeiro design
de braco dobravel
do mundo, ideal
para montagem

€ manuseio de
pecas

Comprimento do braco

Repetibilidade
Carga util

Ambientes de instalacao

Controladores disponiveis

Cargas Uteis mais
altas e maior
alcance para
aplicacdes de carga/
descarga

ESPECIFICAGOES DA SERIE N

Y - Y D

450 mm 860 mm /1.010 mm
opas Nt £0,02 mm 0,080 mm / £0,040 mm
Avaliado 1kg 3 kg
Maximo 2.5kg 6 kg

Padrao Padréo / Sala Limpa (ISO 5 with ESD)

RC700A




ROBOS DE 6 EIXOS DA SERIE N

N2 =

Design revolucionario que Iy
economiza espaco

= Comprimento do braco de 450 mm

m Cargas Uteis de até 2,5 kg
m O primeiro design de braco dobravel do mundo

® Reduz a area de trabalho necessaria vs. robos de 6
eixos padrao

®  Maximiza a eficiéncia do movimento pa
ciclo mais rapidos

@® ESPECIFICACOES

Tipo de montagem Mesa Teto

Grau de liberdade 6
Max. amplitude de movimento Ponto P: através do 450 mm
centro de J4/J5/J6
Superficie do flange do pulso 507 mm
Peso (cabos nao inclusos) 19 kg
Repetibilidade Juntas N° 1- N° 6 +0,020 mm
Max. amplitude de movimento Junta N° 1 +180 graus
Junta N° 2 +180 graus
Junta N° 3 +180 graus
Junta N° 4 +195 graus
Junta N° 5 +130 graus
Junta N° 6 +360 graus
Carga util Avaliado 1kg
Maximo 2.5 kg
Momento de JuntaN° 4 0,200 kgem?
inércia permitido’ JuntaN° 5 0,200 kgem?
JuntaN° 6 0,080 kgem?
Linhas elétricas 15 (15-Pinos: D-Sub), 8 (8-Pinos: RJ45) Cat5e
Linhas pneumaticas ®6 mm x 2
Ambientes de instalacao Padrao
Controladores disponiveis RC700A
Padrao de segurancas Marca CE: Diretiva EMC, Diretiva de Maquiqa?, Diretiva RoHS
ANSI/RIA R15.06-2012 NFPA 79 (Edicao 2007)

1- Se o centro de gravidade estiver no centro de cada braco. Se o centro de gravidade n&o estiver no centro de cada braco, defina a quantidade excéntrica usando o comando INERTIA.
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NG .

Longo alcance, design
revolucionario

= Comprimento do braco de 850 mm e 1.000
mm 1

YdvOS SQg04d

m  Cargas Uteis de até 6 kg

= O primeiro design de braco dobravel do
mundo
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= |deal para espacos confinados e aplical
de carga/descarga

(@)
o
S
=L
=
<
= o
® ESPECIFICACOES i
@
Tipo de montagem Teto Mesa/Teto -
Grau de liberdade 6 6
Max. amplitude de movimento Ponto P: através do
860 mm 1.010 mm W
centrode J4/J5/J6 o
Superficie do flange do pulso 960 mm 1110 mm é'-“
Peso (cabos nao inclusos) 64 kg 69 kg o
Repetibilidade Juntas N° 1- N° 6 + 0,030 mm + 0,040 mm ]
Max. amplitude de movimento Junta N° 1 +180 graus Cj%
Junta N° 2 +180 graus +
Junta N° 3 +180 graus
Junta N° 4 +200 graus —
Junta N° 5 +125 graus )
Junta N° 6 +360 graus g
Carga util Avaliado 3kg 3kg "8l
Méaximo 6 kg 6 kg kD
Momento de JuntaN° 4 0,420 kgem? §
inércia permitido’ Junta N° 5 0,420 kgem? 8
JuntaN° 6 0,140 kgem? g
Linhas elétricas 15 (15-Pinos: D-Sub), 8 (8-Pinos: RJ45) Cat5e 8
Linhas pneumaticas O6 mm x 2 -
Ambientes de instalacao Padrao
Controladores disponiveis RC700A
Padrio d = Marca CE: Diretiva EMC, Diretiva de Maquinas, Diretiva RoHS e
ECIEoCEISegLIanCas ANSI/RIA R15.06-2012 NFPA 79 (Edicio 2007) e
re)
(o]}
0]
(7]

1- Se o centro de gravidade estiver no centro de cada braco. Se o centro de gravidade n&o estiver no centro de cada braco, defina a quantidade excéntrica usando o comando INERTIA.



Série C

Com flexibilidade excepcional e um design fino e compacto, os robds da Série C fornecem uma solucao
inovadora para aplicagdes de 6 eixos. Seu tamanho reduzido os torna ideais para fabricas que precisam economizar
espaco. E seus bracos longos permitem que eles tenham acesso a areas de dificil alcance no local de trabalho.
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Robbs compactos
com alta
repetibilidade e
tempos de ciclo
rapidos

Comprimento do braco

Repetibilidade

Carga util

Tempo de ciclo padrao’

Ambientes de instalacao

Controladores
disponiveis

Robés potentes
com longo alcance
e cargas Uteis

pesadas

geracao

ESPECIFICACOES DA SERIE C

Robds de alto
desempenho com
carga util pesada

e tecnologia giros
servo de segunda

(07} C8 C12

600 mm /900 mm 711 mm /901 mm/ 1.400 mm 1.400 mm

Namas N*1- +0,020 / +0,030 mm 0,020 / +0,030 / 0,050 mm +0,50 mm
Avaliado 1 kg 3 kg 3 kg
waxmo 4401510 com poscoranent

0,37 / 0,47 seg. 0,31/0,35/0,583 seg. 0,50 seg.

Padrao / Sala Limpa Padréo / Sala Limpa Padrao / Sala Limpa (ISO 4) and

(ISO 3/I1SO 4) and ESD (ISO 3/ISO 4) and ESD / IP67 ESD

RC700A

1- Tempo de ciclo baseado no movimento do arco de ida e volta (300 mm horizontal, 25 mm vertical) com 1 kg de carga Util (coordenadas do caminho otimizadas para velocidade méaxima).

®



ROBOS DE 6 EIXOS DA SERIE C

C4

Alta velocidade e flexibilidade
excepcional

= Comprimento do braco de 600 mm e 900 mm

m Cargas Uteis de até 4 kg

= Design fino e pulso compacto - cabe em espagos

restritos

Modelos de Sala Limpa ISO 3 disponivei

@® ESPECIFICACOES

(G 7 YY) C4-4%01 (CaL)
Tipo de montagem Mesa Teto Mesa Teto
Grau de liberdade 6
Max. amplitude de movimento Ponto P: através do

centro de J4/J5/J6 600 mm 900 mm
Superficie do flange do pulso 665 mm 965 mm
Peso (cabos nao inclusos) 27 kg 29 kg
Repetibilidade Juntas N° 1- N° 6 +0,020 mm +0,030 mm
Max. amplitude de movimento Junta N° 1 +170 graus

Junta N° 2 -160 graus~+65 graus

Junta N° 3 -51 graus~+225 graus

Junta N° 4 +200 graus

Junta N° 5 +135 graus

Junta N° 6 +360 graus
Carga util Avaliado 1kg

Maximo 4 kg
Tempo de ciclo padrao’ 0,37 seg. 0,47 seg.
Momento permitido JuntaN° 4 0,150 kgem?
de inércia? Junta N° 5 0,150 kgem?

Junta N° 6 0,100 kgem?
Linhas elétricas 9-Pinos (D-Sub)
Linhas pneumaticas ®4 mm x 4

Ambiente de instalacao

Padréo / Sala Limpa (ISO 3) and ESD

Controladores disponiveis

RC700A

Padrao de seguranca

Marca CE: Diretiva EMC, Diretiva de Maquinas, Diretiva RoHS

UL1740 ANSI/RIA R15.06 NFPA 79

1- Tempo de ciclo baseado no movimento do arco de ida e volta (300 mm horizontal, 25 mm vertical) com 1 kg de carga Util (coordenadas do caminho otimizadas para velocidade maxima).
2- Se o centro de gravidade estiver no centro de cada brago. Se o centro de gravidade néo estiver no centro de cada brago, defina a quantidade excéntrica usando o comando INERTIA.
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C8/C12

YdvOS SQg04d

Alcance ultralongo e carga util
pesada

= Comprimento do braco de 711 mm , 901mm
e 1.400 mm
m  Cargas Uteis de até 8 kg

®m  Design fino e pulso compacto - cabe em espa
restritos
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m  Modelos de Sala Limpa ISO 3 (C8/C8L)

C12XL) dispon S
=
S
o
@® ESPECIFICACOES =
=
@
G- A701 (G GB-AS0T (CL) GB-A1401 (GaXL) G12XL-Ala01 (CraxL I
Tipo de montagem Mesa / Teto / Parede ‘ Mesa
Grau de liberdade 6 o
Max. amplitude de movimento | Ponto P: através do
711 mm 901 mm 1,400 mm 1,400 mm wn
centrode J4/J5/J6 o
Superficie do flange do pulso 791 mm 981 mm 1,480 mm 1,480 mm é'-“
Peso (cabos nao inclusos) 49 kg (IP:53 kg) 52 kg (IP:56 kg) 62 kg (IP:66 kg) 63 kg s_n‘
Repetibilidade Juntas N° 1- N° 6 +0,02 mm +0,08 mm +0,05 mm +0,05 mm @
Max. amplitude de movimento | Junta N° 1 +240 graus Cj%
Junta N° 2 -1568 graus~ +65 graus ‘ -135 graus~ +55 graus +
Junta N° 3 -61 graus~+202 graus
Junta N° 4 +200 graus I
JuntaN° 5 +135 graus %)
Junta N° 6 +360 graus g
Carga util Avaliado 3kg 81
Maximo 8 kg 12 kg kD
Tempo de ciclo padrao’ 0,31 seg. 0,35 seg. 0,53 seg. 0,50 seg. §
Momento de Junta N° 4 0,470 kgem? 0,700 kgem? 8
inércia permitido? JuntaN° 5 0,470 kgem? 0,700 kgem? o
Junta N° 6 0,150 kgem? 0,200 kgem? o
Linhas elétricas 15-Pinos (D-Sub), 8-Pinos (RJ45), 6-Pinos (for Force Sensor) @
Linhas pneuméticas ®6 mmx2 -
Ambiente de instalagdo Padrao / Sala Limpa’ and ESD / IP67 Padrao / gﬁ'j'E-isfgpa (S0 4)
Controladores disponiveis RC700A
1
Marca CE: Diretiva EMC, Diretiva de Maquinas Marca CE: Diretiva EMG, Diretiva S
Padrdo de seguranca Dittive FoHS L1740 ANS/RIA R16.08 NFFA 70 de Méduinas, Diretiva ForS 3

1- Tempo de ciclo baseado no movimento do arco de ida e volta (300 mm horizontal, 26 mm vertical) com 1 kg de carga Uutil (coordenadas do caminho otimizadas para velocidade maxima).
2- Se o centro de gravidade estiver no centro de cada brago. Se o centro de gravidade nao estiver no centro de cada brago, defina a quantidade excéntrica usando o comando INERTIA.
3- C8 e C8L estdao em conformidade com os Normas de Sala Limpa ISO Classe 3 (ISO14644-1), e C8XL esta em conformidade com os Normas de Sala Limpa ISO Classe 4 (ISO14644-1).



Controladores de
Robo

Compactos e intuitivos, os controladores Epson facilitam a configuracdo da
automacao. Projetada para uso com os robds SCARA e de 6 eixos, a linha da Epson
oferece servo-controle avancado para movimento suave e posicionamento preciso.
Com opcodes integradas disponiveis, como Orientacéo de visao, Orientacao de Forca,
Rastreamento de Correia Transportadora e muito mais, os controladores Epson

oferecem capacidade de expansao baseada em solugdes reais.
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RC700A

Conjunto de recursos potentes
com processamento ultrarrapido

l\/l U |t|fu ﬂC|Oﬂa| Desempenho potente a um

preco acessivel

Design que economiza
espago com controladores
integrados a um pre¢o
ultrabaixo

Controladores avancados para atender as
suas necessidades de automacao

© Desempenho potente, design compacto © Facil de configurar — acesso frontal
— construido para ambientes com restricao de (RC700A e RC90B); painel intuitivo; controles
espaco; capaz de oferecer suporte a tudo, desde consolidados, todos de um lado, para mudancas
robds simples até robds de Ultima geracao faceis

© Compativel com robés SCARA e de 6 © Sistema de controle servo avancado
eixos — simplifica a programagdo com plataformas — permite que o robd execute movimentos
comuns suaves € precisos rapidamente

© Linha completa de controladores © Slots para componentes opcionais
SCARA e de 6 eixos — escolha o mais — comporta uma ampla variedade de opgdes

adequado para sua aplicagéo totalmente integradas



CONTROLADORES DE ROBO
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Multituncional

vYdVvOS SQd0Hd

Design que economiza espaco,
custo ultrabaixo

= Compativel com rob6s SCARA da Série T e 6 eixos da Série VT
= Vem de fabrica com alimentacédo de 110 V e 220 V

m  Use como autbnomo, PLC escravo ou com um PC

SOXI® 9 8p S0QqoY

= Grande variedade de opgodes integradas, incluindo Guia
de Visao, Sistema de Alimentacéo IntelliFlex, conectividade
.Net, Ethernet/IP, DeviceNet, Profibus e mais
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® CAPACIDADES DO SISTEMA

TP2/TP3

Pendente

+0Y 8Jemljos

F/S Fieldbus

sepelbolu| segdn|og

Manipuladores

¢]

Ambiente de
Programagéo Epson
RC+

sa05d

Orientagao
de Viséo

Alimentacao
de Pecas




CONTROLADORES DE ROBO

RCO0B

Desempenho potente a um
preco acessivel

= Compativel com robds SCARA da Série LSB

m  Use como autdbnomo, PLC escravo ou com
um PC

= Grande variedade de opcoes integradas,
incluindo Guia de Viséo, Guia de Forga,
Sistema de Alimentacéo IntelliFlex,
conectividade .Net, Ethernet/IP, DeviceNet,
Profibus e mais

@® CAPACIDADES DO SISTEMA

TP1/TP2

.* E/S Fieldbus

EuroMap 67

RC+ 7.0 API

Rastreamento
de Esteira

Ambiente de
Programagdo Epson
RC+

o
- < gl |

-2

Orientagdo de Visdo

Alimentagao
de Pegas

PC

ACESSE WWW.epsonrobots.com



vYdVvOS SQd0Hd

Conjunto de recursos
potentes com processamento
ultrarrapido

m  Compativel com robds SCARA das Séries G, RS
e C e 6 eixos da Série N.

m  Use como autbnomo, PLC escravo ou com um
PC, bem como com Mdédulos

SOXI® 9 8p S0QqoY

= Grande variedade de opcoes integradas,
incluindo Guia de Viséao, Guia de Forga, Sistema
de Alimentacao IntelliFlex, conectividade .Net,
Ethernet/IP, DeviceNet, Profibus, E/S Expansao,
Rastreamento de Esteira e muito mais
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@® CAPACIDADES DO SISTEMA
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Controle Multiplo de
Robos (até 4)

TP1/TP2/TP3
Guia de Forca

+0Y 9JBM1J0S

esooec®®
.
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Pendente

E/S Fieldbus

sepelbolu| segdn|og

)

Ambiente de
Programagéo Epson
RC+

se05d

Rastreamento
de Esteira

Desenvolvimento
de GUI

Orientagéo
de Viséo

Alimentagéo

de Pecas PC



CONTROLADORES DE ROBO

® ESPECIFICAGOES

Modelo Multifuncional

Linguagem de programacao e

R E RC + 7. ist ional 6 multitaref:
software de controle de robé pson RC + 7.0 (um sistema operacional de robd multitarefa)

Controle manipulador do robd

Controle de Junta Até seis (6) juntas de controle simultaneas, software AC controle servo

Movimento PTP: Programével na faixa de 1 a 100%

ntrol veloci . . ) ,
Controle de velocidade Movimento CP: Programavel (valor real a ser inserido manualmente)

Controle de aceleracao/ Movimento PTP: Programavel na faixa de 1 a 100%; Movimento Automatico CP:
desaceleracao Programavel (valor real a ser inserido manualmente)

Nudmero de manipuladores 1

Controle de posicionamento PTP (Ponto a Ponto) / CP (Caminho Continuo)

Capacidade de memoria Tamanho méaximo do objeto: Area de dados de Ponto 8 MB: 1.000 pontos (por arquivo)
Area variavel de backup: Méx. 400 KB (inclui a &rea de meméria para a mesa de
gerenciamento)
Aproximadamente. 4.000 variaveis (depende do tamanho das variaveis da matriz)

Sinais de entrada / saida D Saida: 16 2222 \.FTEEQ ggg?; s‘} /Sai da: 1o/ Inclui 8 entradas, 8 saidas com fung&@o remota
externos (padrao) 'M el EriEeE 6' / Saida: 4 ’ atribuida. Alteragéo de atribuicdo permitida

Unidade de acionamento E/S

padrao
Interface de comunicagdo Ethernet 1 canal
(padrao) usB 1 porta

Placas opcionais (slot especial) E/S —

E/S analégica —

EuroMap 67 —
RS-232C —
PROFINET
PROFIBUS-DP
E/S Fieldbus escravo Dgg_ol_eiwst Méximo de 1 placa permitida
EtherNet/IP
EitherCAT
Gerador de pulso —
Placas opcionais PROFIBUS-DP
(slots PCl ou PCle) E/S Fieldbus mestre DeviceNet -
EtherNet/IP
Caracteristicas de seguranca Interruptor de parada de emergéncia / Entrada de porta de seguranga / Modo

de baixa energia / Freio dindmico / Deteccéo de erro de desconexdo do cabo do
codificador / Detecgao de sobrecarga do motor / Detecgéo de torque irregular do motor
(Manipulador fora de controle) / Detecgao de erro de velocidade do motor / Sobrefluxo de
posicionamento - detecgao de erro de servo/ excesso de velocidade - detecgéo de erro
de servo / deteccgao de irregularidade da CPU / deteccéo de erro de soma de verificagdo
de meméria / Deteccéo de superaquecimento no Médulo Condutor / Detecgao de
soldagem de relé / Detecgéo de sobretenséo / Deteccéo de redugdo de tenséo da fonte
de alimentagao CA / Detecgéo de erro de temperatura / Detec¢éo de erro de ventilador

Fonte de energia CA 110V a CA 220 V / Monofésico 50/60 Hz

Peso Varia por modelo de robd
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RC90B RC700A

Epson RC + 7.0 (um sistema operacional de rob6 multitarefa)

Epson RC + 7.0 (um sistema operacional de robd multitarefa)

Até seis (4) juntas de controle simultaneo, software AC controle servo

Até seis (6) juntas de controle simultaneo, software AC controle servo

Movimento PTP: Programavel na faixa de 1 a 100%
Movimento CP: Programavel (valor real a ser inserido manualmente)

Movimento PTP: Programével na faixa de 1 a 100%
Movimento CP: Programavel (valor real a ser inserido manualmente)

Movimento PTP: Programével na faixa de 1 a 100%; Movimento Automatico CP:
Programavel (valor real a ser inserido manualmente))

Movimento PTP: Programavel na faixa de 1 a 100%; Movimento Automatico CP:
Programéavel (valor real a ser inserido manualmente)

1

4

PTP (Ponto a Ponto) / CP (Caminho Continuo)

PTP (Ponto a Ponto) / CP (Caminho Continuo)

Tamanho méximo do objeto: Area de dados de Ponto 8 MB: 1.000 pontos

Tamanho méximo do objeto: Area de dados de Ponto 8 MB: 1.000 pontos

’ (por arquivo) ) (por arquivo)
Area variavel de backup: Méax. 400 KB (inclui a area de memodria paraa mesa | Area variavel de backup: Max. 400 KB (inclui a area de memaria para a mesa
de gerenciamento) de gerenciamento)
Aproximadamente. 4.000 varidveis (depende do tamanho das variaveis Aproximadamente. 4.000 varidveis (depende do tamanho das variaveis
da matriz) da matriz)
. Inclui 8 entradas, 8 saidas com fungao . Inclui 8 entradas, 8 saidas com fungao
Egt;%daai §4 remota atribuida. Alteragao de atribuicdo Eg‘[{;%daa% §4 remota atribuida. Alteragao de atribuicao
permitida permitida
Entrada: 24 n .
- Saida 16 Por unidade de drive
1 canal 1 canal
1 porta 1 porta

Entrada: 24 por Saida de placa: 16 por

Méximo de 2 placas permitidas
placa

Entrada: 24 por Saida de placa: 16 por

Méximo de 4 placas permitidas
placa

1 canal

1 canal

Entrada: 15/ Saida: 16

Entrada: 15/ Saida: 16

2 canais/placa Méximo de 2 placas permitidas

2 canais/placa Méximo de 2 placas permitidas

1 canal/placa
PROFINET
PROFIBUS-DP
DeviceNet
CC-Link
EtherNet/IP
Either CAT

Maximo de 1 placa permitida

1 canal/placa
PROFINET
PROFIBUS-DP
DeviceNet
CC-Link
EtherNet/IP
Either CAT

Méaximo de 1 placa permitida

4 eixos/placa Maximo de 2 placas permitidas

4 eixos/placa Maximo de 4 placas permitidas

1 canal/placa
PROFIBUS-DP
DeviceNet
EtherNet/IP

Méximo de 1 placa permitida

1 canal/placa
PROFIBUS-DP
DeviceNet
EtherNet/IP

Méaximo de 1 placa permitida

Interruptor de parada de emergéncia / Entrada de porta de seguranca /
Modo de baixa energia / Freio dinamico / Deteccéo de erro de desconexdo
do cabo do codificador / Detecgao de sobrecarga do motor / Detecgéo de
torque irregular do motor (Manipulador fora de controle) / Detecgao de erro
de velocidade do motor / Sobrefluxo de posicionamento - detecgao de erro
de servo/ excesso de velocidade - detecgao de erro de servo / Detecgéo de

irregularidade da CPU / deteccéo de erro de soma de verificagdo de memria /
deteccéo de superaguecimento no Mddulo Condutor / Detecgao de soldagem
de relé / Deteccgao de sobretenséo / Detecgao de reducao de tensédo da fonte
de alimentagéo CA / Detecgao de erro de temperatura / Detecgao de erro de
ventilador

Interruptor de parada de emergéncia / Entrada de porta de seguranga /
Modo de baixa energia / Freio dinamico / Detecc¢éo de erro de desconexdo
do cabo do codificador / Deteccao de sobrecarga do motor / Detecgéo de
torque irregular do motor (Manipulador fora de controle) / Detecgao de erro
de velocidade do motor / Sobrefluxo de posicionamento - detecgao de erro
de servo/ excesso de velocidade - detecgao de erro de servo / deteccéo de

irregularidade da CPU / Deteccao de erro de soma de verificagdo de memoria /
deteccgao de superaguecimento no Médulo Condutor / Detecgéo de soldagem
de relé / Deteccao de sobretenséo / Detecgéo de reducao de tensédo da fonte
de alimentacéo CA / Detecgao de erro de temperatura / Detecgao de erro de
ventilador

CA 200V a CA 240 V / Monofasico 50/60 Hz

CA 200V a CA 240V / Monofésico 50/60 Hz

7.5kg

11 kg

VHVOS SOg0H

SOXI® 9 8p S0QqoY
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Software de
Desenvolvimento
Epson RC+

O Software de Desenvolvimento Epson RC+ oferece a selecao final de recursos
potentes e faceis de usar, reduzindo o tempo necessario para desenvolver solucoes
automatizadas para robés. Este software avancado inclui opgcdes totalmente
integradas, como Orientacdo de Visao, Orientacdo de Forca, Rastreamento de
Esteira, Alimentacao de Pecas e muito mais. Intuitivo por design, o Epson RC + inclui
muitos recursos que economizam tempo, como assistentes, modelos, ferramentas
inteligentes e muito mais - permitindo aos usuarios colocar seus sistemas em

funcionamento rapidamente.

Ambiente de desenvolvimento inclusivo

Projetos Janela de movimentagéo Explorador de projetos

) R e aprendizagem
Gerenciador de robd P 9

E/S de Monitor Personalizacéo da barra de

Gerenciador de tarefas ferramentas

~ Desenvolvimento offline
Janela de execugéo Simulador 3D

Assistentes
Janela do operador
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EDITOR

A assisténcia automatica torna a edicao mais facil do
que nunca

O Epson RC+ inclui recursos de edigao poderosos para minimizar erros e agilizar o desenvolvimento do programa. Além
do bésico, como recortar, copiar e colar, também inclui assistente de sintaxe, indentacdo automatica, uso de comandos
com base em cores, blocos de comentarios, indentacao/recuo, localizar/substituir e muito mais..

IR P A AL+ s . 7 it o - e e 1 ¥
e B e e e Bk B
[0 O % LB T N O e S -7y
-

— Editor baseado em cores onde palavras-chave
sd0 azuis, parametros em preto, comentarios em
verde e sintaxe incorreta em vermelho.

Recuo automatico de cédigo contido em um
bloco de funcao para facilitar a leitura.

|—~ O Assistente de Sintaxe ajuda os usuarios a
digitar ou selecionar a sintaxe apropriada para
comandos e seus parametros associados.

g ey o mEdW

DEPURADOR INTEGRADO

Identifique problemas facilmente em
tempo recorde

O depurador integrado oferece muitas maneiras inteligentes de verificar o status do seu programa ou identificar
problemas que vocé pode encontrar ao executa-lo. O depurador Epson permite que vocé verifique variaveis
especificadas, visualize o valor dessas variaveis em tempo real, defina pontos de interrup¢ao, realize uma execugao
de uma Unica etapa ou pule sobre certas etapas. Vocé também pode acessar uma funcao para ver mais detalhes.

Menu de facil acesso e teclas de atalho disponiveis para ferramentas de depuragao
comumente usadas.

O gerenciador de tarefas fornece
acesso rapido para visualizar o
status, iniciar, parar, pausar e
continuar as tarefas do Epson RC +.

Exibicdo em tempo real de
variaveis locais e/ou globais.
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SOFTWARE

SIMULADOR 3D

Crie e ajuste seu aplicativo antes da configuracao
do hardware

Incremente o desenvolvimento de automagao com uma execucao de teste virtual. O simulador de células de trabalho
da Epson significa que vocé pode programar sua célula de trabalho, mesmo antes da chegada do hardware. Veja
uma simulacéo 3D de seu aplicativo em acao - em tempo real. Vocé pode até incluir componentes adicionais que
podem fazer parte da célula de trabalho, como uma mesa, alimentador ou varios tipos de protecdo. Adicione uma
ferramenta ao braco do robd e implemente seu programa para examinar a eficiéncia da aplicacao.

B EATE~ERR mommmp R
vt D L E L TR

Feln

Precisa examinar como varios robds
podem afetar a produtividade? Faca
um teste com uma célula de trabalho

flagreeg

el LR

simulada detalhada.

i3

T
g

O simulador completo oferece suporte para até trés robds e periféricos, como protegao, ferramentas, pegas e muito mais.

Calculo do tempo de ciclo Funcoes de Gravacao e Reproducao
© Calcule o tempo de ciclo com base na execugao real © As fungdes de gravagao e reproducéo facilitam

do aplicativo. ainclusao de imagens estaticas e fimes nas

apresentacgoes.
Verificacao de Aplicacao Offline
© O programa pode ser criado e depurado em PCs Verificagdo de Liberagao
© Escolher o robd certo é facil porque vocé pode

verificar todas as células de trabalho e equipamentos

autébnomos.

© Os programas depurados podem ser implementados
diretamente nas células de trabalho do chao de

periféricos necessarios.

fabrica.

Simulacéao de Visao de Maquina

© A entrada de processamento de imagem de visao de
maquina também pode ser usada em simulagées.

Simulagao do Guia de Visao compativel com Epson RC + 7.0

@ ACESSE WwWWw.epsonrobots.com



SPEL + LINGUAGEM ROBO

vYdVvOS SQd0Hd

O SPEL + da Epson é uma linguagem de Programa Exemplo
programacao poderosa, mas facil de aprender e
usar, para aplicacdes de automacao de robds. Fungao principal .
Com mais de 500 comandos e instrugées, Motor  ligado *ligue a alimentag&o do motor By)
X . ~ . Energia Alta *Modo de energia definido como alto 8—
incluindo fungdes de movimento, controle de E/S, Velocidade 100 “elocidade 100% o
variaveis e tipos de dados, controle de ograma Acel 100, 100 *Aceleracdo/Desaceleracdo 100% o
: . (0]
© ITI1UI’[O~maISI, 0 SPEL + pOde ser usado para Se Swipartok) = Ligado Entdo *Verificar se € peca boa (o)}
aplicagbes simples e complexas. Pular boas pecas *mover o brago para a piha de pegas boas [}
Outro <>3<
Pular partes ruins *mover o braco para a piha de pecas ruins 2]
Endlf -
Fend

O
o
o
=
=
o
)
o
o
=
(0]
7]

INTEGRATED ENVIRONMENT

Uma fonte, uma

)
pd o
solucao abrangente 2
Q
)
O software Epson oferece facil integracao de robds CJ%
Epson com vérias opcdes de automacao, incluindo -: d +
Guia de Visao, Guia de Forca, Alimentacao de Pecas

IntelliFlex, Rl
E = -
Rastreamento de Esteira e muito mais. Construido o 3
como uma solugéo abrangente para qualquer = o8
aplicacéo, fornece integracao perfeita, permitindo que i i - T (31
todos os componentes fagam interface uns com os N = = | g
outros em um Unico ambiente. g
]
@)
©
Q)
(o]}
T e CD
O Guia de Visao e o Guia de Forca [ — = — ¢

S&0 apenas duas das muitas opgdes -
integradas disponiveis no Epson RC +. [ E— . rmmalre  s=al]




Solucoes
Integradas

Aprimore sua solucao de automacao de robdé com opcoes integradas, como Guia de
Viséo, Guia de Forca, Alimentacao de Pecas IntelliFlex e muito mais. Essas solucées
poderosas facilitam a construcao rapida de varias aplicacdes sem a necessidade de
se preocupar com configuragées de comunicacgao periférica e desenvolvimento em
varios ambientes. Em vez disso, vocé pode se concentrar em maximizar a eficiéncia

da sua aplicagao.
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GUIA DE VISAO

Orientacao de visao facilitada

O Guia de Visao Epson torna a orientacao robodtica de preciséo facil de usar. Totalmente integrada ao ambiente

de desenvolvimento Epson RC+ para facil configuracao e calibracao, esta solucéo intuitiva apresenta uma

interface de apontar e clicar que a torna simples para usuarios de todos os niveis. Ele também possui

assistentes e métodos de calibracao automatica, além de uma combinagao de robd/simulador de viséo para

testes offline réapidos. Com um Unico ponto de suporte para robds e orientacao visual, o Guia de Visao Epson

permite um desenvolvimento rapido e uma manutencao simplificada. Uma solugéo eficiente e versatil, que

também inclui ferramentas para inspecao, medicao, leitura de coédigo de barras e muito mais.

Propriedades e
Resultados do Objeto

Locate =| Count = Ins Os usuarios podem inserir e ajustar
24 Geometric os dados facilmente. O software gera
Correlation automaticamente resultados associados
Blob BOtéO de ViSéO com base em parametros de entrada
[ ]
-4 Edge
Polar Lancamento do Guia de Visao
Arc Finder diretamente do Epson RC+
- Line Finder P B B2 2 Pt Ll s bttt St B st e T g ks e 1 ] = A
| B e e Bt e T B Eeme = -em
£F Box Finder CRATY ) T = il
— v i Gy ot e B e e M B e s
= Corner Finder b e 14 s i ¥
s B g i
Frame PR
. o
Line i
i ) e el
+ | Point 1
Contour S RPN -
—
y = e {
e — |
i | [P i_
;L:u_n.-u ::- Nma E.
= o i
b < |
Lo o Sequence
|5 = L= rings
o
.= ke
L] Step 1
o= Geometric
Geom01
! ) Step 2
r Frame
1 an Frame01
Objetos de Visao Fluxograma - z
Arraste e solte objetos de viséo O fluxograma de sequéncia ) Step 3
diretamente na janela de exibicao permite aos usuarios verificar + Paint
. .~ Pointd1
de imagem as ferramentas de visdo e

ajustar a ordem das etapas
para sua aplicacao
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Calibracao baseada na geometria real

do robo

Ao contréario da calibragdo comum baseada em mapeamento, o Guia de Visdo Epson usa uma solugéo de calibracao
potente com base geométrica para melhorar a precisao da conversao do sistema de coordenadas da cadmera para o
robd. Reduza o tempo de calibracao e melhore a consisténcia com o assistente de calibra¢ao integrado e instrugoes
faceis passo a passo. Varias calibracdes sao compativeis com robds de 6 eixos e SCARA, incluindo fixados para baixo,
fixados para cima e aqueles com cameras montadas em juntas moveis.

Fixo para baixo Fixo para cima Mével J2 Mével J4 Movel J5 Moével J6 Autdbnomo
| By L1
I

d [

: : :

SCARA E 6 EIXOS SCARA 6 EIXOS SEM ROBO

Conjunto de ferramentas
versateis

" ;
Geométrico Blob * | Correlagao Edge ImageOp

Encontra um modelo baseado em  Calcula recursos geométricos, Mede a qualidade em comparacéo Localiza bordas identificando Executa morfologia, convolugao,

recursos geométricos. Usado para  topoldgicos e outros recursos de com recursos previamente treinados ~ mudangas no valor de cinza de flipagem, binariza, rotaciona e muito

determinar a posicéo e orientagdo. imagem. Usado para determinar para alinhamento, inspegao, posicdo  escuro para claro ou claro para mais para uma regiao de interesse.
presenga/auséncia, tamanho, e orientagao. escuro.

posicionamento e orientacao.

@ Polar OCR @ CodeReader ColorMatch LineFinder

Usa a correlagao de uma area O Reconhecimento Optico de Lé codigos de barras ou Detecta cores definidas pelo Determina a localizacao de uma linha
rotacional para determinar a Caracteres € usado para bidimensionais, incluindo matriz usuario. em uma imagem.
orientagao do objeto. reconhecer cadeias de caracteres  de dados e outros.

em uma imagem.

Linelnspector ArcFinder Arclnspector DefectFinder Frame

Identifica desvios em uma trajetéria  Determina o raio e o ponto Determina anormalidades no arco  Compara uma imagem de modelo  Fornece referéncia de posigao

linear entre dois pontos. central de um arco ou eixos de um circulo/elipse. com uma imagem para identificar dinadmica para outros objetos de
defeitos. visao.

Linha Point @ BoxFinder : CornerFinder Contour

Define uma linha entre Define posicdes de referéncia para  Determina o centro de um objeto. Identifica a posigao de intersegao Gera um contorno com base na

dois objetos. outros objetos. de duas linhas que formam um forma externa de um objeto.
canto.
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Solucao completa e integrada

vdVvOS SQ404

1x porta DVI-D | ' 2x portas RJ45 -
B . ERADA STATUS TREGGER . -
(para monitor opcional) EPSON s o @ vz (para comunicagéo com 8_
CL LI KON LANT  LAN2 o controlador do robd) o
(para camera GigE) 8 Do 1Y ? - [ )
é '- == 4x Portas USB 2.0 ()
1x porta VGA iy ‘ i (para cameras USB @
(para monitor opcional) | — 1 para o teclado e é
1 para 0 mouse) %)
= (@)
@® ESPECIFICACOES o)
=
(V)
Controlador de Rob6 RC700A, RC90, RCI0B, Série T, Série VT g-
=
Cameras compativeis GigE: Mono (0.3 MP, 1.3 MP, 2 MP, 5 MP, 10 MP and 20 MP) and Color (2 MP, 5 MP, 10 MP and 20 MP) g
(apenas cameras Epson) USB: Mono (0.8 MP, 1.3 MP and 5 MP) and Color (1.3 MP, 5 MP)
Localizar: Geométrico, Correlagéo, Blob, Edge, Polar, ArcFinder, LineFinder, BoxFinder, CornerFinder, -
Frame, Line, Point e Contour
Ferramentas de Vis3o Contagem: Blob, Correlagdo, Geométrica
Inspecionar: Blob, DefectFinder, Line, Linelnspector, Arcinspector e Identificacao de Cor %)
Leitura: CodeReader and OCR o
Imagem: ImageOp e Texto 2—"
. ~ il Até 6 cameras a o f [
Quantidade de cameras conectaveis 2 cAmeras UISB 614 cmeras GigE) Até 8 cameras GigE 5
Velocidade de processamento de imagem Tipo padrao Tipo alta velocidade N/A C]%
Padrao de seguranca CE, UL, KC N/A *
Dimensées L x D x A (excluindo pés de borracha) 232 mm x 175 mm x 70 mm N/A
Temperatura e Umidade Operacional 5 ~ 40 graus C, 20 ~ 80% (sem condensagao) N/A g’
c
Direcao de Instalagao Horizontal ou Vertical N/A 8
(03
Tensao da Fonte de Alimentacéao DC 19 ~24V N/A @
-]
=
Corrente Elétrica Nominal 11,57 A@@19V DC) ~ 9,16 A (a 24 V DO) N/A 8
=
W)
Peso 21 kg N/A 8
7]
conEH:w?égetélEfigam o RJ45: 4 portas (1000Mbs). Poténcia sobre Ethernet (PoE) compativel.
Controladc?r de Robd) Pode ser conectado a HUB ou Botéo.
(para Eg]rirer;ztGigE) RJ45: 4 portas (1000Mbps). Poténcia sobre Ethernet (PoE) compativel.
= @)
Interface (conex&o) UsB USB 2.0: 4 portas (para camera USB, memaria USB, mouse, teclado) N/A ko
Q)
(o]}
Conexao do monitor VGA: 1 porta, DVI-D: 1 porta (SXGA fixo) [0}
As 2 portas exibem a mesma saida (tela espelho) *
CON1, CON2 Nao disponivel
Acessérios Padrio CV2 Placas de montagem (1 conjunto), Conector de fonte de alimentacéo (1 N/A

unidade), Tampa do conector para CON (2 unidades)



INTELLIFLEX

A solucao de separacao de
pecas mais inteligente

Desenvolvido pela Epson Robds, o Software IntelliFlex e o Guia de Vis&o, o Sistema de Alimentacao
IntelliFlex oferece uma solucao de alimentagéo simplista para acomodar uma ampla variedade de

pecas. Integrado com Epson RC+ O Software de Desenvolvimento, o Sistema de Alimentagéo IntelliFlex
oferece facil instalacao e configuracdo. Sua interface de apontar e clicar ajuda a reduzir o tempo de
desenvolvimento tipico necessario para aplicacdes avancadas. Com dois tamanhos de alimentadores
disponiveis (o IntelliFlex 240 e 530), o sistema pode acomodar pegas com tamanhos de 5 mm a 150 mm.
O sistema IntelliFlex também oferece autoajuste inteligente para configuracao rapida e transicao de pegas

flexivel. E a tecnologia de vibracdo multieixo fornece controle e separagao otimizados das pecas.

“;“r‘I y

&

Guia de Visao Alimentador Flexivel -
Robd Epson Epson Epson Solugao Integrgda
de Alimentacédo
Flexivel

IntelliFlex 240 —
|deal para tamanho de peca, 5 mm - 40 mm

ACESSE WWWw.epsonrobots.com



Instalacao e configuracao de
apontar e clicar

vdVvOS SQ404

Totalmente integrado com o Software de Desenvolvimento Epson RC+, o Sistema de Alimentacao IntelliFlex torna a

instalacao e a configuragéo mais faceis do que nunca. Sua interface de apontar e clicar ajuda a reduzir o tempo de Y
(@]
desenvolvimento tipico necessario para aplicacdes avancadas, muitas vezes levando de semanas a dias. &
(2}
&
CONFIGURACAO DO SISTEMA CONFIGURACAO TIPICA DO o
EPSON SISTEMA 2
o
1 Programacao Visual 1 Comunicacoées do Alimentador @
" ©® Calibragao robb-para-visdo " ©® Protocolo de baixo nivel usando
integrada e programacao de conjunto de comandos do
apontar e clicar alimentador g)
=
2 Ajuste de Pecas 2 Ajuste do Alimentador o
"  ©® Ajuste automatico de pecas com "  ® Fazercom que as pegas se movam =
integracao do alimentador de corretamente %
visao 4]
3 Configuracao de Visao e Calibracao
3 Ajuste de Controle de Pecas "  ® Calibrar o sistema de viséo para —
" © Assistente de configuracéo robd
para definir a area de coleta de o gn
separagéo de pegas e mais 4_ Programagao Visual 5 =
© Encontrar pecas de forma confiavel §
@
5y
5 Programacao do Sistema S?
" © Rob6 + Alimentador +
Coordenacao de Visao
6 Otimizacéao
u

@ Ajuste fino e otimizagao de
desempenho

Transforme
ISSO ...

Com isso.

Nisso ...

w
o
c
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o
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«Q
=
o
Q
)
73

. b . L] l~. .~ - L A 4 4 2 2 A 4 0 2 4 2 2 J
A Y Wiy w TEEEEEEEEEEEw
* 1'-..'.'.‘ M LLLL LTI LT
NG mrawEnEnEwEY o
" u a - ©
i "] EEEEEEEEEEEE" “©
VR TEEEEEEEREEEE " O
, ¥ hbobudodd LAL &

Com tecnologia de vibragao multieixo, projetada para otimizar o controle

de pecas.




INTELLIFLEX

Calibracao de pecas de precisao
com ajuste automatico inteligente

O Software de Desenvolvimento Epson RC+ também possui um assistente intuitivo para orientar os usuarios
durante a calibracdo personalizada. Passo a passo, este assistente determina automaticamente os valores exatos

necessarios para o ajuste e calibragéo ideais.

As regides de coleta de pecas maximizam a producéo de pecas

Define facilmente
parémetros
especificos para
cada peca, sem
necessidade de
codificagao

—  Configura a orientagéo
do alimentador
para selecionar
corretamente a
area de coleta sem
a necessidade de
modificar o layout fisico
do aplicativo

——  Define a area de
coleta de pegas
para otimizar o
tempo de ciclo

O assistente de calibragdo de pecas (ajuste) reduz o tempo de ajuste

Janela de exibicao
de imagem

3 etapas simples

para configurar i e e e 44 e .
i - vy integrada para
a calibragcao
parametros MRS st oo mostrar resultados
AR de separagao de
e pegas

—— Calcula e exibe
automaticamente
0s paréametros de
ajuste - amplitude
de vibragéo e
tempo de vibragcao
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Sistema de Alimentacao IntelliFlex

® ESPECIFICAGOES

Nome do Modelo

N° do Modelo
Dimensées do tamanho da peca
Comunicacao

Fonte de Energia

Plataforma de vibragcéao (comprimento
x largura)

Pegada (comprimento x largura x
altura)

Robo6s Compativeis
Sistemas de visao compativeis

O que esta na caixa

Opcodes de retroiluminagdo LED
integradas

Opcodes de configuracao de bandeja

Opcoes de funil

Suporte

IntelliFlex 240 IntelliFlex 530
RIF 240 RIF 530
5mm - 40 mm 30 mm - 150 mm
Ethernet (TCP/IP)
24 V/8 A 24 V/20 A
195 mm x 150 mm 427 mm x 371 mm
300 mm x 171 mm x 132 mm 600 mm x 372 mm x 320 mm

Série G/Série LS/Série RS/Série T/Série C/Série N/Série VT
Guia de Visao CV2 e PV1
Alimentador flexivel, Placa de vibracéo, Software IntelliFlex, Cabo de alimentagéo 5 M e cabo RJ45 CAT5e
Vermelho / Branco / Azul / Verde / Infravermelho

Preto / Antirrolamento / ESD (Antiestética) / Antiaderente Preto/ Antirrolamento / ESD (Antiestatica) /

Antiaderente
2 litros e 3 litros 15 Litros
Atendimento ao cliente (562) 290-5920  service@robots.epson.com

Suporte a Aplicacdes (562) 290-5930  applications@robots.epson.com
Consultas sobre Vendas  (562) 290-5997  info@robots.epson.com

vdVvOS SQ404
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GUIA DE FORCA

Orientacao intuitiva de forca do
robo para desempenho de alta
precisao

Com tecnologia proprietaria Epson Quartz, o Guia de Forca permite que os robds Epson detectem seis
eixos de forca com precisao de até 0,1 N. Impulsionado pela integracao do sistema servo em tempo real, o Guia
de Forca fornece feedback rapido e tétil para orientar os rob6s na colocacao de pecas com alta precisao. Facil
de configurar, o Guia de Forca apresenta uma interface de apontar e clicar com solucdes pré-configuradas e

objetos integrados, ajudando a reduzir o tempo

de desenvolvimento de aplicacdes de precisao.

Vantagem Epson

Com base em nossa experiéncia global em solu¢des robéticas, a Epson criou o Guia de Forga como
uma ferramenta para melhorar a produtividade em processos de fabricacéo automatizados. O Guia de Forca
apresenta tecnologia Quartz proprietaria que fornece rigidez notavel e desempenho potente, permitindo que

os clientes concluam tarefas de automacéao que antes nao eram possiveis.

m  Tecnologia Epson Quartz
m  Alta Rigidez

m Desempenho potente

@ ACESSE WwWWw.epsonrobots.com



Aplicacoes do Guia de Forca

5 y)
©)
©
(@)
Sensores de forca e torque sao um componente cada vez mais significativo para testes de materiais, g
montagem, desenvolvimento e garantia de qualidade. Devido a sua precisao, versatilidade e confiabilidade, eles g
~ . , 5 y)
estdo sendo usados por cada vez mais empresas em todo o mundo. O Guia de Forca oferece uma ampla gama >
de possibilidades de automacao: -
>
Insercao de pecas e conector S
Q
Com o Guia de Forca Epson, a insercéo de pecas e conectores 0}
pode ser facilmente automatizada para tudo, desde a insergao g
de pino no soquete até montagem de valvula de alta precisao. g
Os sensores Epson detectam desalinhamento. E, devido a alta @
sensibilidade, a peca ou conector é facilmente inserido, sem danos. —
g)
Aparafusamento S
S
Gracas ao feedback de forga/torque em tempo real, 0 menor dos 8_
parafusos pode ser facilmente apertado, mesmo quando ha desvio %
no angulo ou localizacdo. Ao detectar a forca, o robd pode executar »
a tarefa com sucesso, ao mesmo tempo em que evita qualquer
arrancamento dos fios.
w
. . o
Manuseio de pecas delicadas =
Q
Devido a sua estreita integracdo com o sistema servo, o Guia de @
Forca Epson facilita 0 manuseio de vidro e outros materiais delicados. CJ%
+

Nossos sensores baseados em quartzo permitem uma colocagao
suave em aplicacdes que poderiam resultar na quebra do vidro ou de
outros materiais frageis.

Esmerilhamento/Polimento

A rebarbacao e retificacao de pegas para remover Com precisao 0 excesso
de rebarba ¢ possivel com o Guia de Forca Epson, apesar dos desvios
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na fundicao ou nas dimensdes. A ferramenta permanece em sua trajetéria
devido ao feedback de forca em tempo real. Da mesma forma, o polimento
pode ser automatizado de forma a manter a ferramenta pressionando com

forga constante e precisa sobre a peca.

)
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Encaixe de engrenagens

Nas operacdes de montagem, o Guia de Forca Epson fornece ao
robd as ferramentas e os dados necessarios para alinhar e combinar
as faces de varios componentes, incluindo varias engrenagens.




GUIA DE FORCA

Ferramental do Guia de Forca

Ferramentas de objeto de orientacao de forga pré-configuradas fornecem um método simples
para a criagcao de movimentos e aplicacoes baseados na forca do robd.

CONTATO

Encontra o objeto

L & 1

I_I4

SEGUIR

Move o rob6 com base na
forca detectada

N 9 ALINHAR
|u| Alinha o objeto, conforme
necessario
EXPLORAR

necessarios

Ma

PRESSIONAR

Continua a aplicar a forgca
necessaria ao objeto para

completar a colocagéo da peca

Encontra os furos ou degraus

Interface intuitiva

Totalmente integrados no ambiente de desenvolvimento Epson RC+, as aplicacées do Guia de

Forca podem ser criadas e testadas de maneira facil de usar, apontar e clicar.

Cateqgory:

A pp— T | — m  ———— E a4

R B
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Follow
Probe
Press
Align
Execution

All Tools ﬂ‘
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Visualizagcdo da Fungéo do

* Objeto

Uma representacao grafica € mostrada para
ilustrar os movimentos do robd associados
a ferramentas especificas do Guia de Forca.

Sequéncia do Guia de
Forca

O fluxograma de sequéncia

do Guia de Forca fornece um
mecanismo simples de arrastar
e soltar para definir o fluxo
operacional de orientacao de
forca (ordenacao das etapas).
Isso reduz a quantidade de
programacao necessaria para
aplicacdes do Guia de Forca.

Propriedades e
Resultados do Objeto

Os usuarios podem inserir e
ajustar os dados de forga e torque.
O software gera automaticamente
resultados associados com base
em parametros de entrada.
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® ESPECIFICACOES

Monitoramento
do Guia de Forca
em tempo real

O Guia de Forca fornece representacoes graficas
em tempo real da forca e do torque, permitindo que
0S usuarios vejam e ajustem a orientagéo da forca com
base nos objetos parametros. O Guia de Forca Epson
também fornece feedback visual e registra e exibe logs

de dados para garantir a confiabilidade operacional.

N° do Modelo SH250LH $25010
Série C8 .
Robos compativeis' SerieC4 | (Padrdoe (Psr%rt's ?di) N6 N2 Serie RS 63 G6 o
Limpo/ESD) 9

Roteamento de cabos Externo Interno Interno Interno Interno Interno Externo Interno Interno

. ~ in 80 mm x 88 mm 88 mm 85 mm 80 mm 80 mm 80 mm
Dimensdes (diametro x altura) 49 mm x 49 mm X 66 mm x 48 mm x 49 mm 80 mm x 52 mm x 52 mm x 52 mm
Peso? 46049 520 g 6809 4609 460 ¢ 620 g 620 g 64049
Controladores de robds compativeis® RC700A
Graus de liberdade medidos 6 eixos: 3 componentes de forca (Fx, Fy, Fz) e 3 componentes de torque (Tx, Ty, T2)

) Force (Fx, Fy, F2) 250N
Carga nominal
Torque (Tx, Ty, T2) 18 Nm
Carga estatica Force (Fx, Fy, F2) 1,000N
maxima permitida Torque (Tx, Ty, T2) 36 Nm
B . Force (Fx, Fy, F2) + 0,1 N oumenos (5 seg., 25° C)
Resolucdo medida*
Torque (Tx, Ty, T2) + 0,003 Nm ou menos (5 seg., 25° C)
Precisao de medicéao® + 5% RO ou menos
Ambiente Temperature -10~40°C
operacional Humidity 10% a 80% de umidade relativa, sem condensaco
Classe de protegéo IP20 P20 P67 P20 | P20 | IP20 IP20 IP20 P20
0 que esta na caixa Sensor de forca, Placa de controle de forga, Cabos
Padrdes de seguranca Marca CE, Diretiva EMC, Marca KC
Atendimento ao cliente (562) 290-5920  service@robots.epson.com
Suporte Suporte a Aplicagdes (562) 290-5930  applications@robots.epson.com
Consultas sobre Vendas (562) 290-5997  info@robots.epson.com

1- Robds ndo compativeis: G1, Série LS, Série T, Mddulos EZ

2- O peso inclui sensor de forga e flange de montagem; n&o inclui placa de controle e cabos.

3- controladores ndo compativeis: RC90B e Multifuncional

4- A resolugédo da medi¢éo incluindo o nivel de ruido e desvio de tempo (25° C), quando o tempo de medicao é de 5 segundos.

5- A precisao da medicao quando o tempo de medicéo é de 6 minutos.
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Do Guia de Visao e Guia de Forg

orientacao, rastreamento de esteira e E

as opgoes de que vocé precisa para aprimorar seu Si
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® ESPECIFICACOES

py)
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Opc¢oes de Controlador =
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Rastreamento de Esteira = ® [ -
Y}
Placas GP (controle de eixos externos) — [ ] [ ) 8_
O
Botao de parada de emergéncia ® ® [ g
)
Placas RS-232C — [ ® o))
[0}
Placas de Expans&o E/S — ° ° g'
»
E/S Fieldbus (escravo) ° [ ®
E/S Fieldbus (mestre) [} [} [}
O
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o
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3
Guia de Forca = = ®
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+
RC+ 7.0 API ° ) )
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LS20B
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O
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OPCOES

CONTROLADORES COMPATIVEIS

Construtor de GUI

Crie facilmente uma interface grafica de
usuario para operadores

m  Totalmente integrado ao Epson RC+ para reduzir o tempo geral de
desenvolvimento

m  Crie GUIs sem o Visual Studio ou outras ferramentas de software de
terceiros

®  Crie e depure formularios GUI de seu Projeto Epson RC+

m  Os Eventos de Formulario e Controle sdo executados como tarefas SPEL +
m  Perfeito para novatos e especialistas

m  Funciona com controladores RC700A, RC90B e Multifuncional

A Janela do Construtor de GUI

O GUI Builder possui 5 areas principais de uso para criar e
modificar GUIs do usuério. Essas incluem: Botdes da Barra de
Ferramentas, Area de Design, Explorador de Formularios, Grade de
Propriedade e Grade de Eventos.

kil

L T T T |

Wil !m{ilﬁ

8<Lajf|ini96es de area do Construtor de

® AREA DE DESIGN

Onde os formularios sao exibidos no momento de design.

Cada formulario aberto € exibido em sua propria guia. Vocé pode
alternar facilmente entre os formularios clicando na guia ou clicando R
duas vezes no formulario no Explorador de Formuléarios.

@ ACESSE Www.epsonrobots.com



Passos para usar o Construtor de GUI

ETAPA 1

Crie um novo formulério e clique no Bot&o controle na
barra de ferramentas do Construtor de GUIs e arraste-o
para o formuléario.

EC
o - L at E -
e

ETAPA 2

Clique duas vezes no botéo e o Editor de codigo aparecera.
Adicione o codigo SPEL + que deseja executar quando o
botéo for clicado da sua aplicagéo.

=
.i ARAss oo Lme

ETAPA 3

Adicione mais componentes graficos em seu formulario e
codigos SPEL + associados, conforme necessario para
sua aplicacao.

ETAPA 4

Execute a aplicacao a partir da Janela de execugéao

Epson RC+ ou configure-o para que a GUI seja ativada
automaticamente. Vocé também pode abrir caixas de dialogo
RC+ como o monitor de E/S mostrado aqui.

Er— = o
Ben B B e B b Y =W e o
s i =
Cs —— S e o -

—— - ] = -
—e 2 B - e
ot e = - =
Py ™ —— g
- - - -
- L4 - -
- = i —B —
[ — — — I

® BOTOES DA BARRA DE
FERRAMENTAS

Contém os varios controles a serem colocados em
um formulario GUI Builder. Muitos dos controles comuns
s&o compativeis, como Botéo, Etiqueta, Caixa de texto,
Botéo de Radio, Caixa de Selecao, etc. No entanto, também
existem alguns controles exclusivos da Epson que ajudam

a reduzir o tempo de desenvolvimento de itens necessarios
rotineiramente para sistemas de rob6. Alguns desses
controles exclusivos incluem o Controle da Caixa de Video
(para exibir a imagem do Guia de Visao) e o controle de LED
(para fazer interface com o E/S da Epson Rob6s).

© EXPLORADOR DE FORMULARIOS

Uma arvore que contém cada formulario para o
projeto atual e seus controles associados. Quando
um novo formulario ou controle é criado, ele é adicionado
a arvore. Clicar duas vezes em um formulario abre o
formulario em sua propria guia na area de design.

® GRADE DE PROPRIEDADE

Usado para exibir e editar formularios e propriedades
de controle. Quando vocé seleciona um formulario ou
controle, as propriedades associadas sdo exibidas na grade.
Vocé pode editar os valores das propriedades, alterando
assim as caracteristicas do controle especifico.

® GRADE DE EVENTOS

Usado para exibir e alterar eventos para o formulario
ou controle associado. Cada evento possui uma funcao
de usuario (escrita em codigo SPEL +) que é chamada
quando o evento ocorre. Isso da ao usuario total flexibilidade
para programar o que acontece quando eventos especificos
ocorrem.
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OPCOES

CONTROLADORES COMPATIVEIS

RC+ 7.0 API

Programe e execute aplicacdes robdticas em um ambiente
familiar de sistema operacional MS Windows

m  Robos podem ser controlados usando Visual Basic®, m  As seguintes janelas e caixas de dialogo do Epson RC +
Visual C ++%, Visual C n°®, LabVIEW™ g outros terceiros podem ser acionadas a partir de um aplicativo .NET:

linguagens de programagao - Gerenciador de robd

m O status do Robd e os valores das variaveis podem ser - E/S de Monitor
capturados - Gerenciador de tarefas
m Integracdo do Guia de Vis&o para facil exibicao de imagens - Dialogo de Manutencéo

- Simulador
- Monitor de forca

nas GUIs do usuario

m Interface .NET de terceiros e ferramentas de design de
banco de dados também podem ser usadas para o
desenvolvimento de programas

- —
LI Ly O T L LN ERET

SR AR -

LabVIEW Visual C®

CONTROLADORES COMPATIVEIS

Rastreamento de Esteira

Rastreamento preciso para operacao de pegar e colocar de alta
produtividade

m  Comporta rastreamento de esteira com base em visdo ou sensor

o

m O software Guia de Visao detecta pecas moéveis para manuseio Camera

de pegar e colocar Rob6 1 : ’
04 p ¥ -

m  Multiesteiras, configuracées multiferramentas sao compativeis o /—°—
Controlador

= Automatiza tarefas manuais de empacotamento de kits/embalagem
e ajuda a manter a produtividade com operagéo continua de '
correia transportadora; ideal para montagem de produtos

Transportador

@ ACESSE WwWWw.epsonrobots.com



CONTROLADORES COMPATIVEIS

E/S Fieldbus (Mestre)

3

o

(e}

Conectividade periférica bidirecional de alta velocidade %

®m  Suporte para DeviceNet, PROFIBUS e Ethernet/IP periféricos (E/S de 1.024 pontos) i

r—

DeviceNet=> -

20

, EtherCAT ™ %

E/S Fleldbus (eSCI’aVO) CONTROLADORES COMPATIVEIS o

- 3

EtherNet/IP- g

Conectividade periférica de alta velocidade %

(7]

m  Suporte para DeviceNet, PROFIBUS, Link CC® , Ethernet/IP, periféricos em rede EitherCat e —
PROFINET® (E/S de 256 pontos)

O

=

S

) D

. ~ CONTROLADORES COMPATIVEIS Q

o

Pendente de orientacao TP2 s

Pendente facil de usar -

® O design universal garante facilidade de de uso para operadores destros e canhotos g’

2

o

0

O

+

: - CONTROLADORES COMPATIVEIS -

Pendente de orientacao TP3 3

(7]

Penderlte potente para orientacdo e operacao 3

do robb A

Q

(7]

m  Painel com tela de toque colorida de 10"

m  Resolucao de tela de alta definicao 1280 x 800

m  GUlintuitivo

m  Capacidade de fazer alteragdes nos parametros do robd
m Modo de teste de alta velocidade

m O invdlucro classificado como IP65 é vedado contra dleo e poeira para uma operacao
confiavel em condigdes adversas

m A construcao resistente a choques ajuda a proteger a unidade de danos por impacto

m O design universal garante facilidade de uso para operadores destros e canhotos



OPCOES

MANIPULADORES COMPATIVEIS

SUPOrE e MEEEEI el Lamier
Monte facilmente a
camera no braco do robd

O design do suporte varia de
acordo com o robo; especifique o
modelo ao fazer o pedido.

CONTROLADORES COMPATIVEIS

OCR RC700A RC90B Multifuncional

Reconhecimento Optico de Caracteres (OCR) de texto em pecas e
rétulos

m  Para uso com sistema opcional do Guia de Visao

m  Permite que vocé especifique a fonte, o tamanho da fonte e o nUmero de caracteres do texto que deseja ler em uma imagem

= Uma funcao de criagédo de fontes permite que vocé crie fontes SEMI e fontes definidas pelo usuario a partir de caracteres de
imagem ou arquivos de conversao ASCII

CONTROLADORES COMPATIVEIS

Sistema de Movimento de GP

Dispositivos periféricos de controle para automacao de processos
totalmente integrada*

® O software Epson RC+ e as placas do gerador de pulso (GP) permitem o controle de varias unidades e motores de

®  rob6s GP de terceiros e os robds de sistema Epson RC+ padrdo podem ser operados simultaneamente e controlados usando
0s mesmos comandos

®  As placas GP podem ser usadas para controlar mesas X/Y, slides, mesas rotativas e uma ampla gama de outros periféricos de
linha de producéo/inspecao

m  (Cada cartdo GP possui 4 canais e pode suportar de 1 a 4 robés; até 4 cartdes podem ser instalados no RC700A

* Drivers e motores para dispositivos de terceiros néo incluidos

CONTROLADORES COMPATIVEIS

PC E RC700A RC9O0B Multifuncional

Operacao de Ponto de Controle Externo
(PCE) para posicionamento preciso

m  Para processos que exigem que a peca de trabalho seja movida contra uma
ferramenta fixa, pontos de controle externos podem ser usados para garantir o
posicionamento preciso

m  Podem ser definidos até 16 pontos de controle externos P

Externo

*~ Ferramenta Fixa
Externa
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_ . MANIPULADORES COMPATIVEIS
Sl e I DL EAl

T
o
O
(e}
Controle varios robés com um »
;. O
unico controlador RC700A >
>
T
o
O
8>
o
. CONTROLADORES COMPATIVEIS @
(o))
EEfT]EBrS;EBr1(33/ E;t()F) Switch |IH§HEHI'.E%§#EH'|lMHHﬂHE@HHI| %’
w
Ajuda a prevenir ferimentos e danos .
®  Paraimediatamente a operacédo do rob6 em situacdes de emergéncia o
m  Incluido com todos os robds 8
S
o
o
]

] CONTROLADORES COMPATIVEIS
Kit de cabo de E/S N
Cabos e conectores para facil conectividade, ®
sem necessidade de solda =
= Uma ampla gama de cabos de E/S e conectores estao disponiveis Lo = %
»
i o
Placas RS_2320 CONTROLADORES COMPATIVEIS g
Conectividade de porta Serial Expandida §*
m 2 - Placas RS232C de porta para conectar a dispositivos de interface serial _ §
w

O

~ CONTROLADORES COMPATIVEIS
Placas de Expansio E/S

Flexibilidade de entrada/saida expandida

m 24 entradas/16 saidas por placa -

s905d




OPCOES

- 0 - MANIPULADORES COMPATIVEIS
Unidades de Fiagcao Externa

Simplifica a fiacdo ao montar
opcoes de efetor final

m  Permite a conexao facil no local de fiagéo externa pelos
usuarios

m |deal para conectar cabos de camera do sistema Guia de
Vis&o ou outra fiacao

MANIPULADORES COMPATIVEIS

Adaptadores de

Ferramenta/Flanges ISO

Aumenta a versatilidade de
manuseio/processamento e
simplifica as mudancas do
efetor final

Unidades de Liberagéo de MANIPULADORES COMPATIVEIS
Freio

Libera os freios para que

o braco do robé possa ser
movido manualmente quando
a energia estiver desligada

Interface Euromap 67

MANIPULADORES COMPATIVEIS

A solucao da Epson
conformidade com o
Euromap 67, a norma para

conexao entre moldagem por
injecao e robds

@ ACESSE Www.epsonrobots.com




A Epson oferece aulas de programacgao, manutencéao e guia de visdo

robotica. Vocé pode encontrar a disponibilidade de aulas, locais e

informacgdes de registro em epson.com/robottraining

Informacgdes de Contato

Robds Epson dos EUA e Canada

1650 East Glenn Curtiss Street Carson, CA 90746
Fone: 562-290-5910

Fax: 562-290-5999

epson.com/robottraining
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EPSON

EXCEED YOUR VISION

Solucoes Empresariais Epson

A Epson € um fornecedor lider de solu¢des de tecnologia inovadoras que ajudam as empresas a ter sucesso.
Temos parceria com vocé para melhor atender as suas necessidades especificas, com foco em:

e Produtividade aprimorada
e Atendimento ao cliente e suporte em nivel mundial
e Solugdes econdmicas e de alta qualidade

e Um compromisso com o0 meio ambiente

Descubra como a Epson pode ajuda-lo a trabalhar em direcao ao futuro. www.epson.com/forbusiness

www.epson.com.br

Epson do Brasil:
Central de atendimento ao cliente
Capitais e Regides Metropolitanas

3004-6627
Outras localidades
0800 377 6627 ou 0800 EPSONBR

As especificacdes e os termos estéo sujeitos a alteracbes sem aviso prévio. EPSON e Epson RC + s&o marcas registradas, EPSON Exceed Your Vision é uma logomarca registrada e Better
Products for a Better Future é uma marca comercial da Seiko Epson Corporation. IntelliFlex é uma marca comercial da Epson America, Inc. Microsoft e Windows sdo marcas registradas ou marcas
comerciais da MicrosoftCorporation nos Estados Unidos e/ou outros paises. Todos os outros produtos e nomes de marcas sdo marcas comerciais € / ou marcas registradas de suas respectivas
empresas. A Epson renuncia a todo e qualquer direito sobre essas marcas. Copyright 2020 Epson America, Inc. CPD-54833R2 20/3
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